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মুখবː 

 

 ǯযেকান ǯদেশর আথ ȟ-সামািজক uˑয়েন কািরগির o ӍিʯӒলক িশɻা সবেচেয় বড় িনয়ামক 
িহেসেব কাজ কের। বাংলােদেশর মত uˑয়নশীল ǯদেশ তাi কািরগির o ӍিʯӒলক িশɻার Εাপক 
ɛসােরর ǯকান িবক  ˾নাi। e বাসʲবতােক aӂধাবন কের বাংলােদশ কািরগির িশɻা ǯবাড ȟ aভɇমʲরীণ 
o িবেদেশর চা̲ ির বাজােরর জΓ দɻ জনশিɳ eবং তােদর ɛিশɻণ ɛিত̎ান স˫েকȟ ধারাবািহকভােব 
eকািধক জিরপ o aӂͱপ aΓাΓ ɛিতেবদন o তΐ uপােʯর িভিʯেত মাΒিমক পয ȟােয়র সাধারণ িশɻা 
o ǯভােকশনাল িশɻার সমͧেয় 2৯৯6 সন ǯথেক eসeসিস(ǯভােকশনাল) িশɻাɈম ɛবতȟন কের। e 
িশɻাɈেমর সােথ জাতীয় দɻতার Ҹতীয় o ি͏তীয় মান স˫ৃɳ রেয়েছ। eেত কের নবম o দশম ǯɢিণেত 
যথাɈেম ʹҿমাɖ ǯɑড িবষেয় uʯীণ ȟ হেলo িশɻাথ̭রা জাতীয় দɻতার ি͏তীয় o Ҹতীয় মান aজȟণ কের।  
 Ɉমপিরবতȟনশীল িব  ͵aথ ȟনীিতর সােথ সােথ ǯদেশ o িবেদেশ কািরগির িশɻায় িশিɻত o দɻ 
জনশিɳর চািহদা িদন িদন Ӎি  ̋পােʑ। eiক সােথ ɛেয়াজন ǯদখা িদেয়েছ e িশɻা Εব̝ােক 
Ӕেগাপেযাগী করার। eরi ধারাবািহকতায় বাংলােদশ কািরগির িশɻা ǯবাড ȟ eসeসিস(ǯভােকশনাল) 
িশɻাɈেমর িসেলবাস পিরমাজȟেনর uেΑাগ Ɋহণ কের। িবিভˑ পয ȟােয় ǯমাট 25ɪ oয়াকȟশেপর মাΒেম 
ǯɑড িবষেয়র িসেলবাসসӒহ পিরমাজȟন করা হয়। ǯɑড িবষেয়র পিরমািজȟত e িসেলবােসর ɛধান 
ǰবিশ̌ɇসӒহ : 

� ǯɑড িবষয়ɪেক Ҽɪ িবষেয় ভাগ কের ǯɑড-2 (2ম o 3য় পɖ) eবং ǯɑড-3 (2ম o 3য় পɖ) করা 
হেয়েছ। 

� িশɻাɈেম সব ȟেমাট 42ɪ ǯɑড aমতӏ ȟɳ আেছ। কেয়কɪ ǯɑেডর নামকরণ িবষয়বɀʯর সােথ 
সামʛΝ ǯরেখ পিরবতȟন করা হেয়েছ। 

� চাকিরর বাজােরর চািহদা eবং ɛӔিɳগত পিরবতȟনশীলতার িনরীেখ ǯɑড িবষয়সӒেহর 
িসেলবাসেক Ӕেগাপেযাগী করা হেয়েছ। 

� পিরমািজȟত িসেলবাসɪর িবষয়বɀʯ eমনভােব সিˑেবিশত করা হেয়েছ যােত কের ǯকান 
িশɻাথ̭ eসeসিস(ǯভােকশনাল) পাস না করেলo নবম ǯশিণেত ʹҿ মাɖ ǯɑড িবষয় eবং দশম 
ǯɢিণর ʹҿমাɖ ǯɑড িবষেয় পাস করেল যথাɈেম নবম ǯɢিণর পর জাতীয় দɻতা মান-4 eবং 
দশম ǯɢিণর পর জাতীয় দɻতা মান-3 aজȟন করেত পারেব। 

� িশɻাথ̭েদর জীবন দɻতা uˑয়েনর (Life Skill Development) জΓ ǯɑড িবষেয়র 
Εবহািরক aংেশ Commuicative English, Εিɳে͉র িবকাশ, iিতবাচক Ҿি̌ভিʊ, 
·া̝ ɇ সেচতনতা, িনরাপʯা, পিরেবশ সেচতনতা iতɇািদ িবষয়বɀʯ aমতӏ ȟɳ করা হেয়েছ। 

� তািʮক িবষেয়র 51% eবং Εবহািরক িবষেয়র 61% নͯর ধারাবািহক ӒΙায়েনর িবধান 
রাখা হেয়েছ। 

 আশা করা যায় পিরমািজȟত e পাΎӠিচ পিরবতȟনশীল চািহদার ǯɛিɻেত eসeসিস (ǯভােকশনাল) 
িশɻাɈেম aΒায়নরত িশɻাথ̭েদর যথাযথভােব কািরগির িশɻায় দɻ জনশিɳ িহেসেব গেড় Ҷলেত 
যতাথ ȟ ӏিমকা রাখেব। aভɇমʲরীণ o বিহঃিবে͵র চাকিরর ӟেযাগ ӟিবধাӍিʺ, আʲকম ȟংসং̝ােন uেΑাগী 
হoয়াসহ uʎ িশɻার পথ ӟগম হেব। 

 
W. †gvt †gv̄ ÍvwdRyi ingvb 

ǯচয়ারΖান 
বাংলােদশ কািরগির িশɻা ǯবাড ȟ, ঢাকা-2318। 
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Ӓɘেণ : বাকািশেবা ǯɛস 



ǯজনােরল iেলকিɑকɇাল oয়াকȟস-2(ɛথম পɖ) 
নবম ǯɢিণ  

িবষয় ǯকাড : ৯124 
 

লɻɇ : 
1. িবҼɇৎ স ি˫কȟত সাধারণ তΐাবলী, eিস o িডিস িবҼɇৎ Εব̝া স˫েকȟ aবিহত কের 

ǯতালা। 
2. িবিভˑ ধরেনর ǰবҼɇিতক সািকȟট eর কােজ দɻ কম̭ িহেসেব গেড় ǯতালা। 
3. ǰবҼɇিতক কাের˂, ǯভাে˷জ, পাoয়ার o eনািজȟ পিরমাপ করেত সɻম কের ǯতালা 
4. Εবহািরক কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন o িনরাপদ আচরণ ɛদশ ȟেন aভɇ̝ কের 

ǯতালা 
5. Εবহািরক কাজ কেম ȟর ɛিত iিতবাচক মেনাভাব গেড় ǯতালা। 
6. সেব ȟাপির জাতীয় দɻতামান Ҹতীয় eর uপেযাগী দɻ জনশিɳ ǰতরী করা। 
7. লাiফ ি̖ল ǯডেভলপেম˂। 

 
িবষয়বɀʯর সংিɻ˖ িববরণ: 
 iেলকɑন o iেলকিɑিসɪ (িবҼɇৎ), িবҼɇৎ পিরবাহী o aিপরবাহী পদাথ ȟ, iেলকিɑক 
কাের˂, ǯভাে˷জ, ǯরিজ̙ɇা˓, oহেমর Ӡɖ, ǰবҼɇিতক সািকȟট, ҙͯক o ҙͯক͉, 
কɇাপািসটর, কɇাপািসটেরর Ɋ˨িপং, iেলকেɑাΖাগেনɪক i˅াকশন, a˷ারেনɪং 
কাের˂, eিস সািকȟেট িবিভˑ ɛҍিতর ǯলাড, িবҼɇৎ পিরবাহীর ǯরিজাে˓র Ӡɖ, 
কারশেফর Ӡɖ, ǰবҼɇিতক পিরমাপ o পিরমাপক যˈ, iেলিকɑক পাoয়ার o eনািজȟ, 
পাoয়ার ফɇাɰর o পাoয়ার ফɇাɰর uˑিতকরণ। 

 
িবষয়বɀʯ (তািʮক):      
 িপিরয়ড 
1. iেলকɑন o iেলকিɑিসɪ স˫েকȟ aবিহত হেব।   4 

1.1. iেলকɑন  স˫েকȟ ʗাত হেব।     
1.2. aӂ o পরমাӂর সংʗা িলখেত পারেব। 
1.3. aӂ o পরমাӂর গঠন বণ ȟনা করেত পারেব। 
1.4. iেলকɑন, ǯɛাটন eবং িনuɑেনর ǰবিশ̌ɇ বণ ȟনা করেত পারেব। 
1.5. iǯলকিɑিসɪ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
1.6. iেলকিɑিসɪর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব।   
1.7. iেলকিɑিসɪর িবিভˑ iেফɰ (ɛিতিɈয়া) Εɳ করেত পারেব। 

2. িবҼɇৎ পিরবাহী o aপিরবাহী পদাথ ȟ স˫েকȟ aবিহত হেব।  3             
2.1. িবҼɇৎ পিরবাহী পদােথ ȟর সংʗা Εɳ করেত পারেব 
2.2. িবҼɇৎ পিরবাহী পদােথ ȟর ǰবিশ̌ɇ o ̶ণা̶ণ বণ ȟনা করেত পারেব। 
2.3. িবҼɇৎ পিরবাহী পদােথ ȟর তািলকা ɛɀʯত করেত পারেব। 



2.4. িবҼɇৎ পিরবাহী পদােথ ȟর Εবহার uে̂খ করেত পারেব।  
2.5. িবҼɇৎ aিপিরবাহী পদােথ ȟর সংʗা Εɳ করেত পারেব। 
2.6. িবҼɇৎ aপিরবাহী পদােথ ȟর ǰবিশ̌ɇ o ̶ণা̶ণ বণ ȟনা করেত পারেব। 
2.7. িবҼɇৎ aপিরবাহী পদােথ ȟর তািলকা ɛɀʯত করেত পারেব। 
2.8. িবҼɇৎ aপিরবাহী পদােথ ȟর Εবহার uে̂খ করেত পারেব।  

3. iেলকিɑক কাের˂ স˫েকȟ aবিহত হেব।    2 
3.1. iেলকিɑক কাের˂ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
3.2. iেলকিɑক কােরে˂র eকক o ɛতীক িক তা uে̂খ করেত পারেব। 
3.3. iেলকিɑক কােরে˂র ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
3.4. iেলকিɑক কােরʤ পিরমােপর িবিভ  ˑeকেকর মেΒ স˫কȟ uে̂খ করেত পারেব। 

4. ǯভাে˷জ স˫েকȟ aবিহত হেব।     2 
4.1. ǯভাে˷জ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
4.2. ǯভাে˷েজর eকক o ɛতীক িক তা uে̂খ করেত পারেব। 
4.3. ǯভাে˷জ পিরমােপর িবিভˑ eকেকর মেΒ স˫কȟ uে̂খ করেত পারেব। 

5. ǯরিজ̙ɇা˓ স˫েকȟ aবিহত হেব।    2 
5.1. ǯরিজ̌ɇা˓ িক তা Εাɳ করেত পারেব। 
5.2. ǯরিজ̌ɇাে˓র eকক o ɛতীক িক তা uে̂খ করেত পারেব। 
5.3. ǯরʛসহ ǯরিজ̙ɇাে˓র ǯɢণীিবভাগ uেলখ করেত পারেব। 
5.4. ǯরিজ̙ɇা˓ পিরমােপর িবিভˑ eকেকর মেΒ স˫কȟ uে̂খ করেত পারেব। 

6. oহেমর Ӡɖ  স˫েকȟ aবিহত হেব।    3 
6.1. oহেমর Ӡɖ িলিপবʺ করেত পারেব। 
6.2. oহেমর Ӡেɖর Εাা করেত পারেব। 
6.3. oহেমর Ӡেɖর সাহােΗ কাের˂, ǯভাে˷জ eবং ǯরিজ̌ɇা˓ eর স˫কȟ িনণ ȟয়  
         করেত পারেব। 
6.4. oহেমর ӟেɖর সাহেΗ সমΝার সমাধান করেত পারেব। 

7. ǰবҼɇিতক সািকȟট স˫েকȟ aবিহত হেব।    9 
7.1. ǰবҼɇিতক সািকȟট িক তা Εɳ করেত পারেব। 
7.2. আদশ ȟ ǰবҼɇিতক সািকȟেটর Ӓল uপাদান সӒহ বণ ȟনা করেত পারেব। 
7.3. ǰবҼɇিতক সািকȟেটর ɛকারেভদ uে̂খ করেত পারেব । 
7.4. িসিরজ সািকȟট িক eবং তা aʈন করেত পারেব। 
7.5. ǯরিজ̙ɇাে˓র িসিরজ সংেযােগর ̶Ͱ͉ eবং ǰবিশ̌ɇ সমুহ বণ ȟনা করেত 
পারেব 

7.6. িসিরজ সািকȟেটর ǯমাট কাের˂, ǯভাে˷জ,ǯরিজ̌ɇা˓ িনণ ȟ eবং Εবহার 
 uে̂খ করেত পারেব 

7.7. িসিরজ সািকȟেটর সমΝার সমাধান করেত পারেব 
7.8. Δারালাল সািকȟট িক eর ǰবিশ̌ɇ eবং িচɖসহ Εɳ করেত পারেব। 
7.9. Δারালাল সািকȟেটর ǯমাট কাের˂, ǯভাে˷জ, ǯরিজ̌ɇা˓ িনণ ȟয় eবং 

 Εবহার uে̂খ করেত পারেব 



7.10. িসিরজ o Δারালাল সািকȟেটর Ҷলনা করেত পারেব। 
7.11. িসিরজ-Δারালাল (িমɢ) সািকȟট িক? িচɖসহ Εɳ করেত পারেব  
7.12. িসিরজ-Δারালাল সািকȟেটর ǯমাট ǯরিজ̌ɇা˓, কাের˂, ǯরিজ̌ɇা˓ িনণ ȟয় 

 করেত পারেব 
7.13. িসিরজ-Δারালাল সািকȟেটর িবিভˑ aংেশর কাের˂ িনণ ȟয় করেত পারেব 
7.14. িসিরজ-Δারালাল সািকȟেটর িবিভˑ aংেশর ǯভাে˷জ িনণ ȟয় করেত পারেব 
7.15. িসিরজ-Δারালাল সািকȟেটর সমΝার সমাধান করেত পারেব 

8. কɇাপািসটর o কɇাপািসটর Ɋ˨িপং স˫েকȟ aবিহত হেব।  5 
8.1. কɇাপািসটর িক তা Εɳ করেত পারেব। 
8.2. কɇাপািসা˓ eর িবিভˑ eকক uে̂খ করেত পারেব। 
8.3. কɇাপািসটেরর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
8.4. কɇাপািসটেরর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
8.5. কɇাপািসটর ̸িপং বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব 
8.6. কɇাপািসটর ̸িপং eর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব।  
8.7. িসিরেজ সংেযািজত eকািধক কɇাপািসটেরর ǯমাট কɇাপািসা˓ িনণ ȟয় 

করেত পারেব। 
8.8. Δারালােল সংেযািজত eকািধক কɇাপািসটেরর ǯমাট কɇাপািসা˓ িনণ ȟয় 
        করেত পারেব। 

9. ҙͯক o  ҙͯক͉ স˫েকȟ aবিহত হেব।    3 
9.1. ҙͯক িক তা Εɳ করেত পারেব। 
9.2. ҙͯেকর ধম ȟ বণ ȟনা করেত পারেব। 
9.3. ҙͯেকর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
9.4. ҙͯক͉  িক তা Εɳ করেত পারেব। 
9.5. ҙͯক ǯɻɖ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
9.6. ҙͯকীকরেণর ǰবҼɇিতক পʺিতর বণ ȟনা করেত পারেব। 

10.  iেলকেɑা-Ζাগেনɪক i˅াকশন স˫েকȟ aবিহত হেব।  3 
10.1. ফɇারােডর iেলকেɑা-Ζাগেনɪক i˅াকশন Ӡɖ িবӍত করেত পারেব। 
10.2. ǯলেʛর Ӡɖ িবӍত করেত পারেব। 
10.3. ǯসলফ i˅াকশন িক তা Εɳ করেত পারেব। 
10.4. িমuҙয়ɇাল i˅াকশন িক তা Εɳ করেত পারেব। 
10.5. ǯসলফ i˅াকশন o িমuҙয়ɇাল i˅াকশন পাথ ȟকɇ uে̂খ করেত পারেব। 

11. a˷ারেনɪং কাের˂  স˫েকȟ aবিহত হেব।   4 
11.1. a˷ারেনɪং কাের˂ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
11.2. a˷ারেনɪং কাের˂ eর ǰবিশ̌ɇ বণ ȟনা করেত পারেব। 
11.3. সাiেকল িক তা Εɳ করেত পারেব। 
11.4. িɜ̲েয়ি˓ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
11.5. টাiম িপিরয়ড িক তা Εɳ করেত পারেব। 
11.6. eিস o িডিস’র Ҷলনা করেত পারেব। 

12. eিস সািকȟেট িবিভˑ ɛҍিতর ǯলাড স˫েকȟ aবিহত হেব।  4 



12.1. ǯরিজি̌ভ সািকȟট িক তা Εɳ করেত পারেব। 
12.2. i˅াকɪভ সািকȟট িক তা Εɳ করেত পারেব। 
12.3. i˅াকা˓ o i˅াকɪভ িরয়াকা˓ eর স˫কȟ uে̂খ করেত পারেব। 
12.4. কɇাপািসɪভ সািকȟট িক তা Εɳ করেত পারেব। 
12.5. কɇাপিসা˓ o কɇাপািসɪভ িরয়াকা˓ eর স˫কȟ uে̂খ করেত পারেব 
12.6. পাoয়ার ফɇাɰর িক তা Εɳ করেত পারেব। 
12.7. পাoয়ার ফɇাɰেরর ̶Ͱ͉ Εাা করেত পারেব। 

13. িবҼɇৎ পিরবাহীর ǯরিজাে˓র Ӡɖ স˫েকȟ aবিহত হেব।  3 
13.1. ǯরিজ̌ɇাে˓র Ӡɖ uে̂খ করেত পারেব। 
13.2. িবҼɇৎ পিরবাহীর ǰদেঘ ȟɇর সােথ ǯরিজ̌ɇাে˓র aবিহত uে̂খ করেত পারেব। 
13.3. িবҼɇৎ পিরবাহীর ɛ̝েʑদ ǯɻɖফেলর সােথ ǯরিজ̌ɇাে˓র স˫কȟ uে̂খ 

করেত পারেব। 
13.4. ǯ̡িসিফক ǯরিজ̌ɇা˓  বা আেপিɻক ǯরিজ̌ɇা˓  িক তা িবӍত করেত পারেব। 
13.5. সমΝার সমাধান করেত পারেব। 

14. কারশেফর Ӡɖ স˫েকȟ aবিহত হেব।    2 
14.1. কারশেফর Ӡɖ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
14.2. কারশেফর Ӡɖ কয়ɪ তা uে̂খ করেত পারেব। 
14.3. কারশেফর Ӡɖ̶িল িবӍত করেত পারেব। 

15. ǰবҼɇিতক পিরমাপ o পিরমাপক যˈসӒহ স˫েকȟ aবিহত হেব।         21 
15.1.  ǰবҼɇিতক পিরমাপক যˈপািত বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
15.2.  ǰবҼɇিতক পিরমাপক যˈপািতর তািলকা ǰতির করেত পারেব। 
15.3.  ǰবҼɇিতক পিরমাপক যˈপািতর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
15.4.  eɇািমটার িক eবং ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব।  
15.5.  সািকȟেট eɇািমটার সংেযাগ কের পাঠ Ɋহণ করেত পারেব। 
15.6.  ǯভা˷িমটার িক eবং ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব।  
15.7.  সািকȟেট ǯভা˷িমটার সংেযাগ কের পাঠ Ɋহণ করেত পারেব। 
15.8.  oহম িমটার িক eবং সংেযাগ করার িচɖ aʈন করেত পারেব। 
15.9.   oহম িমটােরর সাহােΗ ǯরিজ̌ɇা˓  পিরমাপ করার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
15.10. eɇােভািমটার িক eবং Εবহার বণ ȟনা করেত পারেব। 
15.11. eɇােভািমটােরর মুড o ǯরʛ িসেলকশন কের পাঠ Ɋহণ করেত পারেব। 
15.12. oয়াট িমটার িক eবং ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
15.13. সািকȟেট oয়াটিমটার সংেযাগ িচɖ aʈন করেত পারেব। 
15.14. পাoয়ার ফɇাɰর িমটার িক eবং Εবহার uে̂খ করেত পারেব।  
15.15. িɜ̲েয়ি˓ িমটার িক eবং সািকȟেট সংেযাগ িচɖ o Εবহার uে̂খ 

 করেত পারেব।   
15.16. ােকািমটার িমটার িক তা Εɳ করেত পারেব eবং Εবহার uেল̞খ 

                        করেত পারেব। 
15.17. িɶপ aন িমটার িক তা Εɳ করেত পারেব eবং Εবহার uে̂খ  করেত 

পারেব। 
16. ǰবҼɇিতক (iেলিকɑক) পাoয়ার স˫েকȟ aবিহত হেব।  5 



16.1. iেলকিɑক পাoয়ার িক তা Εɳ করেত পারেব। 
16.2. iেলকিɑক পাoয়ােরর ɛতীক o eকক uে̂খ করেত পারেব। 
16.3. iেলকিɑক পাoয়ােরর সােথ ǯভাে˷জ, কাের˂ o ǯরিজ̌ɇাে˓র 

স˫েকȟর সমীকরণ uে̂খ করেত পারেব। 
16.4. eিস সািকȟেট eককসহ eɇাকɪভ (ɛҍত) পাoয়ার িক তা Εɳ করেত পারেব। 
16.5. যািˈক ɻমতা o ǰবҼɇিতক ɻমতার মেΒ স˫কȟ িনণ ȟয় করেত  পারেব। 
16.6. গািণিতক সমΝার সমাধান করেত পারেব। 

17. iেলকিɑক eনািজȟ স˫েকȟ aবিহত হেব।    4 
17.1. iেলকিɑক eনািজȟর ɛতীক o িবিভˑ eকক uে̂খ করেত পারেব। 
17.2. iেলকিɑক পাoয়ার o eনািজȟর স˫কȟ বণ ȟনা করেত পারেব। 
17.3. ǯকান ǯলােড Εিয়ত iেলকিɑক eনািজȟর পিরমাণ িনণ ȟয় করেত পারেব। 
17.4. িসেʊল ǯফজ eনািজȟ িমটার সািকȟেট সংেযােগর সািকȟট িচɖ aʈন করেত 
পারেব 

17.5. ǰবҼɇিতক ǯলােডর িবল সংɈামʲ গািণিতক সমΝার সমাধান করেত পারেব 
18. i˅াকশন টাiপ eনািজȟ িমটার স˫েকȟ aবিহত হেব।  3 

18.1. eনািজȟ িমটার িক তা Εɳ করেত পারেব। 
18.2. সািকȟেট eনািজȟ িমটার সংেযাগ করার সািকȟট িচɖ aʈন করেত পারেব। 
18.3. eনািজȟ িমটােরর পাঠ Ɋহণ করার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
18.4. eনািজȟ িমটােরর ͇ɪ  সӒহ uে̂খ করেত পারেব। 

19.  পাoয়ার ফɇাɰর o পাoয়ার ফɇাɰর uˑিতকরণ স˫েকȟ aবিহত হেব। 3 
19.1. পাoয়ার ফɇাɰর বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব।  
19.2. পাoয়ার ফɇাɰেরর ɛতীক o িবিভˑ eকক uে̂খ করেত পারেব।  
19.3. পাoয়ার ফɇাɰর uˑিতকরণ িক বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত 
 পারেব। 
19.4. পাoয়ার ফɇাɰর uˑিতকরণ eর ɛেয়াজনীয়তা Εɳ করেত পারেব। 

 
িবষয়বɀʯ  : Εবহািরক 
জব তািলকা :       ɶাশ 
1 iেলকিɑিসɪর িবিভˑ iেফɰ (ɛিতিɈয়া) পয ȟেবɻণ করেত পারেব। 4×3 

1.1 মালামাল o সরʛাম সংɊহ করেত পারেব। 
1.2 সািকȟেট ǰবҼɇিতক িহটার, বািত, ǯমাটর, ফɇান সংেযাগ কের 

ɛিতিɈয়া পয ȟেবɻণ করেত পারেব। 
1.3 তাপী uৎপাদন, আেলা ছড়ােনা, ǯমাটর ғরেত থাকা, ফɇােনর বাতাস 

eর ঘটনা Εɳ করেত পারেব। 
1.4 কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 
 

2 পিরবাহী o aপিরবাহী পদাথ ȟ সনাɳ করেত পারেব।  4×3 
2.1. মালামাল সংɊহ করেত পারেব। 



2.2. পিরবাহী o aপিরবাহী আলাদা করেত পারেব। 
2.3. পিরবাহীর ̶ণা̶ণ aӂযায়ী সাজােত পারেব। 
2.4. aপিরবাহীর ̶ণা̶ণ aӂযায়ী সাজােত পারেব। 

3 ǰবҼɇিতক িমটারসӒহ(eনালগ o িডিজটাল) সনাɳকরেন দɻতা aজȟন করেব।4×5 
3.1. িমটার বাছাi/সনাɳ করেত পারেব। 
3.2.  িমটােরর টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
3.3. িমটার পরীɻা করেত পারেব। 
3.4. িমটােরর পাঠ িনেত িশখেব। 
3.5. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

4 কাের˂ পিরমাপ করার দɻতা aজȟন করেব।   4 ×3 
4.1. িমটার বাছাi করেত পারেব। 
4.2. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
4.3. িমটার সংেযাগ করেত পারেব। 
4.4. িমটােরর পাঠ িনেত পারেব। 
4.5. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯলণ করেত পারেব। 

5    ǯভাে˷জ পিরমাপ করার দɻতা aজȟন করেব।   4×3 
5.1 িমটার বাছাi করেত পারেব। 
5.2 টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
5.3 িমটার সংেযাগ করেত পারেব। 
5.4 িমটােরর পাঠ িনেত পারেব। 
5.5 কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

6 ǯরিজ̌ɇা˓ পিরমাপ করার দɻতা aজȟন করেব।   4×3 
6.1 িমটার বাছাi করেত পারেব। 
6.2 টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
6.3 িমটার সংেযাগ করেত পারেব। 
6.4 িমটােরর পাঠ িনেত পারেব। 
6.5 কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

7 eɇােভািমটার Εবহােরর দɻতা aজȟন করেব।   4×4 
7.1 িমটার বাছাi করেত পারেব। 
7.2 িমটােরর টািম ȟনাল, িসেলɰর ӟiচ সনাɳ কের Εবহার করেত পারেব। 
7.3 eɇােভািমটারেক eিমটার, ǯভা˷ িমটার, oহমিমটার িহসােব সংেযাগ করেত 

পারেব। 
7.4 িবিভˑ ǯরেʛ িমটােরর পাঠ িনেত পারেব। 
7.5 কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

8 oহেমর Ӡেɖর সতɇতা ɛমাণ করেত পারেব।   4× 3 
8.1. সািকȟট ডায়াɊাম τকেত পারেব। 
8.2. যˈপািত, মালামাল eবং ҧলμ বাছাi করেত পারেব। 



8.3. সািকȟট aӂযায়ী সংেযাগ করেত পারেব। 
8.4. যˈপািতর ǯরʛ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
8.5. িমটার পাঠ Ɋহন করেত পারেব। 
8.6. িহসাব করেত পারেব। 
8.7. ǯলখিচেɖর মাΒেম uপ̝াপন করেত পারেব। 
8.8. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

9 িসিরজ সািকȟেটর ǰবিশ̌ɇ যাচাi কের Εবহার ǯদখােত পারেব। 4× 5 
9.1. সািকȟট ডায়াɊাম τকেত পারেব। 
9.2. যˈপািত, মালামাল eবং ҧলμ বাছাi করেত পারেব। 
9.3. সংেযাগ করেত পারেব। 
9.4. যˈপািতর ǯরʛ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
9.5. িমটার পাঠ Ɋহন করেত পারেব। 
9.6. িহসাব করেত পারেব। 
9.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

10  Δারালাল সািকȟেটর ǰবিশ̌ɇ যাচাi কের Εবহার ǯদখােত পারেব। 4× 5 
10.1. সািকȟট ডায়াɊাম τকেত পারেব। 
10.2. যˈপািত, মালামাল eবং ҧলμ বাছাi করেত পারেব। 
10.3. সংেযাগ করেত পারেব। 
10.4. যˈপািতর ǯরʛ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
10.5. িমটার পাঠ Ɋহন করেত পারেব। 
10.6. িহসাব করেত পারেব। 
10.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

11   কɇাপািসটর Ɋ˨িপং o কɇাপািসটর পরীɻায় দɻতা aজȟন করেত পারেব। 4×4 
11.1. ɛেয়াজনীয় মালামাল o যˈপািত বাছাi করেত পারেব। 
11.2. কɇাপািসটর সংেযাগ করেত পারেব। 
11.3. কɇাপািসটেরর কায ȟɈম পরীɻা করেত পারেব। 
11.4. কɇাপািসটেরর ͇ɪ   সনাɳ করেত পারেব। 
11.5. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব।  

12 ҙͯক, ǯচৗͯক পদাথ ȟ ǯচনার দɻতা aজȟন করেব।   4×2 
23.2 ҙͯক সনাɳকরেত পারেব।  
12.2. ǯচৗͯক পদাথ ȟ বাছাi করেত পারেব। 
12.3. যˈপািত o সরʛামািদর বাছাi করেত পারেব। 
12.4. ǰবҼɇিতক ҙͯক ǰতরী করেত পারেব। 
12.5. ǰবҼɇিতক ҙͯেকর ǯচৗͯক শিɳর তারতΖ জানেত পারেব। 
12.6. ǰবҼɇিতক ҙͯেকর ǯমͰ সনাɳ করেত পারেব। 
12.7. ǰবҼɇিতক ҙͯেকর ǯমͰ পিরবতȟন করেত পারেব। 
12.8. Εবহািরক কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

13 iেলকেɑা-Ζাগেনɪক i˅াকশন iেফɰ পয ȟেবɻণ করেব।   4×2 
13.1 ɛেয়াজনীয় মালামাল o যˈপািত বাছাi করেত পারেব। 



13.2 কɇাপাi˅াকটর সংেযাগ করেত পারেব। 
13.3 i˅াকশন iেফɰ ch©‡e¶Y করেত পারেব। 
13.4 কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব।  

14       িবҼɇৎ পিরবািহর ǯরিজ̙ɇাে˓র Ӡেɖর সতɇতা যাচাi করেত পারেব। 4×3 
14.1. িবিভˑ সাiেজর পিরবািহ সংɊহ করেত পারেব। 
14.2. eɇােভািমটার সংɊহ করেত পারেব। 
14.3. িমটার িসেলকটর িনব ȟাচন করেত পারেব। 
14.4. িমটার িদেয় তােরর ǯরাধ পিরমাপ করেত পারেব। 
14.5. পিরবািহর ǯরিজ̙ɇাে˓র Ӡɖ ɛেয়ােগ তা যাচাi করেত পারেব। 
14.6. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

           eিস সা˚াi  eর িɜ̲েয়˓ী পিরমাপ করার দɻতা aজȟন করেব। 4×3 
15.1. িমটার, হɇা˅ ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
15.2. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
15.3. িমটার সংেযাগ করেত পারেব। 
15.4. িমটােরর পাঠ িনেত পারেব। 
15.5. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

15       ǰবҼɇিতক পাoয়ার পিরমাপ করার দɻতা aজȟন করেব।  4×7 
16.1. সািকȟট িচɖ τকেত পারেব। 
16.2. িমটার, হɇা˅ ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
16.3. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
16.4. িমটার সংেযাগ করেত পারেব। 
16.5. সংেযাগ পরীɻা করেত পারেব। 
16.6. সা˚াi  িদেয় িমটােরর পাঠ িনেত পারেব। 
16.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

17  িɶপ aন িমটার Εবহােরর দɻতা aজȟন করেত পারেব।  4×3 
17.1. িɶপ aন িমটার বাছাi করেত পারেব। 
17.2. চাӗ লাiেন কাের˂ পিরমাপ করেত পারেব। 
17.3. ɛেয়াজনীয় সতকȟতা aবলͯন করেব। 

18        ǰবҼɇিতক eনািজȟ (িসেʊল ǯফজ o িতন ǯফজ) পিরমাপ করার দɻতা aজȟন করেব। 4×7 
18.1. সািকȟট িচɖ τকেত পারেব। 
18.2. িমটার, হɇা˅ ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
18.3. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
18.4. িমটার সংেযাগ করেত পারেব। 
18.5. সংেযাগ পরীɻা করেত পারেব। 
18.6. Εিয়ত eনািজȟর পিরমাপ িনণ ȟয় করেত পারেব। 

19       িডিজটাল eনািজȟ (িসেʊল ǯফজ o িতন ǯফজ ) সংেযাগ কের eনািজȟ পিরমাপ  
            করার দɻতা aজȟন করেব।      4×5 

19.1. িমটার, হɇা˅ ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
19.2. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
19.3. িচɖ aӂযায়ী সািকȟেট িমটার সংেযাগ করেত পারেব। 
19.4. সংেযাগ পরীɻা করেত পারেব। 
19.5. Εিয়ত eনািজȟর পিরমাপ িনণ ȟয় করেত পারেব। 



20       িবিভˑ ɛҍিতর ǯলােডর পাoয়ার ফɇাɰর পিরমাপ করার দɻতা aজȟন করেব। 4×7 
20.1. িমটার, হɇা˅ ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
20.2. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
20.3. িবিভˑ ɛҍিতর ǯলােডর সােথ িমটার সংেযাগ করেত পারেব। 
20.4. িমটােরর পাঠ িনেত পারেব। 
20.5. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

21 লাiফ ি̖ল ǯডেভলপেম˂ 
21.1. কেথাপকথন/আলাপচািরতায় দɻতা aজȟন করেত পারেব।    2  

21.1.1. আজেকর বাজার দর স˫েকȟ আলাপচািরতায় দɻতা aজȟন করেব। 
21.1.2. uৎসব িনেয় আেলাচনা: ঈদ, Ҽগ ȟাӅজা, বড়িদন eধরেনর uৎসব িনেয় 

আলাপচািরতায় দɻতা aজȟন করেব। 
21.1.3. জাতীয় িদবস: 37 মাচ ȟ, 27 িডেসͯর, মাҸভাষা িদবস e সকল 

জাতীয় িদবস িনেয় আলাপচািরতায় দɻতা aজȟন করেব। 
21.1.4. পরীɻার ǯশষ িদন স˫েকȟ আলাপচািরতায় দɻতা aজȟন করেব। 
21.1.5. দশ ȟনীয় ̝ানসӒহ পিরদশ ȟন িনেয় আেলাচনার দɻতা aজȟন করেব। 
21.1.6. জীবেনর লɻɇ িনধ ȟারণ eবং তা বণ ȟনা করেত সɻম হেব।  

21.2. ǯমৗিখক ·ীҍিত আদান-ɛদােন দɻতা aজȟন করেত পারেব।        2 
21.2.1. ǯবশӏষা স˫েকȟ ǯমৗিখক ·ীҍিত আদান-ɛদােন সɻম হেব। 
21.2.2. ǯকান কােজর স˫েকȟেমৗিখক ·ীҍিত ɛদােন সɻম হেব। 
21.2.3. ভাল ফলাফেলর জΓ আনˍ ɛকাশ o ǯমৗিখক ·ীҍিত ɛদান করেত 

সɻম হেব।  
21.2.4. ʹভ সংবাদ ɛাি˖েত আনˍ ɛকাশ o ǯমৗিখক ·ীҍিত ɛদান করেত 

সɻম হেব। 
21.3. ǯটিলেফান আলাপচািরতায় দɻতা aজȟন করেব।   2 

21.3.1. ǯটিলেফােনর Εবহাের দɻতা aজȟন করেব। 
21.3.2. ǯটিলেফােন কেথাপকথেন িশ̌াচার/ভɘতা ɛকােশ দɻতা aজȟন 

করেব। 
21.3.3. ǯটিলেফােনর মাΒেম সংবাদ Ɋহণ o ǯɛরণ দɻতা aজȟন করেব। 
21.3.4. Ӓল িবষয়বɀʯর সংেɻেপ uপ̝াপন করার দɻতা aজȟন করেব।  
21.3.5. যথেপাӔɳ কেথাপকথেন aভɇ̝ হেব।   

21.4. ǯপাষাক স˫েকȟ ʗান aজȟেন দɻতা aজȟন করেত পারেব।          2 
21.4.1. িশ̌াচার/ভেɘািচত/ Ͱিচশীল ǯপাশাক িনব ȟাচেন সɻমতা aজȟন 

করেব। 
21.4.2. ·া̝ɇ স˰ত ǯপাশাক Εবহাের aভɇ̝ হেব। 
21.4.3. িবেশষ িদেনর ǯপাষাক িনব ȟাচেন aিভʗতা aজȟন করেব। 
21.4.4. ǯপাশােকর ǯসৗˍয ȟেবাধ িনͱপেণ দɻতা aজȟন করেব। 
21.4.5. ǯপাশাক o ঋҶর িবʗান স˰ত স˫কȟ িনͱপেন সɻম হেব।  

21.5. িনরাপʯা aӃশীলেন দɻতা aজȟন করেত পারেব।             3 
21.5.1. Εিɳগত িনরাপʯা স˫েকȟ সেচতন হেব। 



21.5.2. কায ȟেɻেɖ িনরাপʯা aভɇাস গেড় Ҷলেত সɻম হেব। 
21.5.3. চলাচেল িনরাপʯা িনি̃ত করেত পারেব। 
21.5.4. িনরাপʯার সােথ যˈপািত চালােত aভɇ̝ হেব। 
21.5.5. aিʁ িনব ȟাপক o aΓাΓ িনরাপʯা যেˈর Εবহাের দɻতা aজȟন 

করেব।   
21.6. ·া̝ɇ সেচতনতা aবলͯেন সɻম হেব।    3 

21.6.1. ·া̝ɇকর পিরেবশ গেড় Ҷলেত সɻম হেব। 
21.6.2. ·া̝ɇকর পািনয় o খাবার িনব ȟাচন করেত পারেব। 
21.6.3. ·া̝ɇকর ǯপাষাক িনব ȟাচন করেত পারেব। 
21.6.4. ·া̝ɇ o শরীর চচ ȟা aভɇ̝ হেব। 
21.6.5. জͰরী aব̝ায় (বΓা, ғিণ ȟঝড়, ӏক˫ন) ·া̝ɇ সেচতনতা স˫েকȟ 

aিভʗতা aজȟন করেব।  
21.7. Skill in Communicative English (Conversational 

Situation)  
21.7.1. Get Information & Finding one’s way. 1 
21.7.2. About Tools and & Equipments   1 
21.7.3. About meeting some one & participating in class.1 
21.7.4. Speak English - Daily Activities & Asking About 

Activities     1 
21.7.5. Even Activities and about theoretical contents. 1 
21.7.6. Meet at the Train station & Asking Questions at 

the Train station.     1 
21.7.7. Speak English- Meeting at the Airport & Getting 

information at the Airport’s    1 
19.7.1. About different type of Measuring Tools and 

Cutting Tools.     1 



জব তািলকা:          ɶাশ 
2 iেলকিɑিসɪর িবিভˑ iেফɰ (ɛিতিɈয়া) পয ȟেবɻণ করেত পারেব। 5 
3 পিরবাহী o aপিরবাহী পদাথ ȟ সনাɳ করেত পারেব। 3 
4 ǰবҼɇিতক িমটারসӒহ সনাɳকরেন দɻতা aজȟন করেব। 4 
5 কাের˂ পিরমাপ করার দɻতা aজȟন করেব। 4 
6 ǯভাে˷জ পিরমাপ করার দɻতা aজȟন করেব। 4 
7 ǯরিজ̌ɇা˓ পিরমাপ করার দɻতা aজȟন করেব। 3 
8 eɇােভািমটার Εবহােরর দɻতা aজȟন করেব। 4 
৯ oহেমর Ӡেɖর সতɇতা ǯদখােত পারেব। 4 
21 িসিরজ সািকȟেটর ǰবিশ̌ɇ যাচাi কের Εবহার ǯদখােত পারেব। 5 
22 Δারালাল সািকȟেটর ǰবিশ̌ɇ যাচাi কের Εবহার ǯদখােত পারেব। 5 
23 কɇাপািসটর Ɋ˨িপং o কɇাপািসটর পরীɻায় দɻতা aজȟন করেত পারেব। 5 
24 ҙͯক, ǯচৗͯক পদাথ ȟ ǯচনার দɻতা aজȟন করেব। 3 
25 iেলকেɑা-Ζাগেনɪক i˅াকশন iেফɰ পয ȟেবɻণ 3 
26 িবҼɇৎ পিরবািহর ǯরিজ̙ɇাে˓র Ӡেɖর সতɇতা যাচাi করেত পারেব।   
27 eিস সা˚াi  eর িɜ̲েয়˓ী পিরমাপ করার দɻতা aজȟন করেব। 3 
28 ǰবҼɇিতক পাoয়ার পিরমাপ করার দɻতা aজȟন করেব। 7 
29 িɶপ aন িমটার Εবহােরর দɻতা aজȟন করেত পারেব। 7 
2৯ ǰবҼɇিতক eনািজȟ (িসেʊল ǯফজ o িতন ǯফজ ) পিরমাপ করার দɻতা 

aজȟন করেব। 
7 

31 িবিভˑ ɛҍিতর ǯলােডর পাoয়ার ফɇাɰর পিরমাপ করার দɻতা aজȟন 
করেব। 

5 

32 লাiফ ি̖ল ǯডেভলপেম˂  e দɻতাaজȟন করেত পারেব।  
 



ǯজনােরল iেলকিɑকɇাল oয়াকȟস-2 (ি͏তীয় পɖ) 
দশম ǯɢিণ  

িবষয় ǯকাড: ৯134 
ক)  লɻɇ: 

1 iӗিমেনশন eবং Ιা˫স স˫েকȟ ধারণা লােভ সɻম কের ǯতালা। 
2 িবҼɇৎ uৎপাদন স˫েকȟ ধারণা লােভ সɻম কের ǯতালা। 
3 িতনেফজ সািকȟট স˫েকȟ ধারণা লােভ সɻম কের ǯতালা। 
4 িডিস ǯজনােরটর, ǯমাটর সংেযাগ, চালনা, রɻণা-ǯবɻণ o ǯমরামত 

স˫েকȟ দɻ কের গেড় ǯতালা। 
5 eিস ǯজনােরটর, ǯমাটর সংেযাগ, চালনা, রɻণা-ǯবɻণ o ǯমরামত 

স˫েকȟ দɻ কের গেড় ǯতালা। 
6 িসɪ o িপɪ, সািকȟট ǯɝকার o ǯɛােটকɪভ িডভাiস, ǯডােমি̙ক 

eɇা˚ােয়˓ সংেযাগ eবং Εবহার স˫েকȟ গেড় ǯতালা। 
7 সতȟকতার সােথ Εবহািরক কাজকম ȟ করা o িনরাপদ িবিধ পালেন 

aভɇ̝ কের ǯতালা। 
8 হােত-কলেম কাজȟকম ȟ করার ɛিত iিতবাচক মেনাভাব গেড় ǯতালা। 
9 সেব ȟাপির জাতীয় দɻতামান ি͏তীয় eর uপেযাগী দɻ জনশিɳ ǰতরী 

করা। 
 

খ) িবষয়বɀʯর সংিɻ˖ িববরণ: 
ǰবҼɇিতক Ιা˫, iӗিমেনশন, eিস িতন ǯফজ সািকȟট, িতন ǯফজ ̙ার o ǯড˷া 
সংেযাগ, িডিস ǯজনােরটর, eিস ǯজনােরটর, িডিস ǯমাটর, eিস ǯমাটর, িসেʊল ǯফজ 
ǯমাটর, িতনেফজ i˅াকশন ǯমাটর, ɑা˓ফরমার, i˓ɑুেম˂ ɑা˓ফরমার, িবҼɇৎ uৎপাদন 
পʺিত, পিরবহন o িবতরণ Εব̝া, ǰবҼɇিতক ǯলাড ǯশিডং, ǯপাল o টাoয়ার ̝াপন, 
আ˅ার Ɋাu˅ কɇাবল o কɇাবল i˓টেলশন, কɇাবল জেয়˂ o কɇাবল টািম ȟেনশন eবং 
ǰবҼɇিতক িলফট।  

 
িবষয়বɀʯ (তািʮক): 
1. ǰবҼɇিতক Ιা˫ স˫েকȟ aবগত হেব।    2 

1.1. ǰবҼɇিতক Ιাে˫র কাজ  বলেত পারেব। 
1.2. িবিভˑ ɛকার Ιাে˫র ǯɢণীিবভাগ করেত পারেব। 
1.3. িবিভˑ ɛকার Ιাে˫র Εবহার জানেত পারেব। 
1.4. িবিভˑ ɛকার Ιাে˫র ӗেমন জানেত পারেব। 
1.5. ǯসািডয়াম ǯভপার, মারকাির, eনািজȟ ǯসিভং Ιা˫  eর কাজ জানেত 

পারেব। 
1.6. eলiিড  Ιা˫ িক? সংেযাগ িচɖ eবং eর ӟিবধা o aӟিবধাসমুহ 

জানেত পারেব।  
1.7. eলiিড  Ιাে˫র Εবহার eবং eলiিড  Ιাে˫র মাধেম িকভােব 

¶gZv Ӎিʺ করা যায় তা জানেত পারেব।  



 
2. iӗিমেনশন স˫েকȟ aবগত হেব।    2 

2.1 iӗিমেনশন বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
2.2 ̝ানেভেদ iӗিমেনশন পিরমােনর ɛেয়াজনীয়তা জানেত পারেব। 

3. eিস িতন ǯফজ সািকȟট স˫েকȟ aবগত হেব।   3 
3.1 eিস সা˚াiেয় ǯফজ বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
3.2 eিস িতন ǯফজ Εব̝ার ӟিবধাসӒহ uে̂খ করেত পারেব। 
3.3 eিস িতন ǯফজ Εব̝ার ǯফজ পাথ ȟকɇ বণ ȟনা করেত পারেব। 
3.4 eিস িতন ǯফজ Εব̝ার লাiন ǯভাে˷জ o ǯফজ ǯভাে˷জ eবং 

লাiন কােরʤ o ǯফজ কােরʤ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
4. িতন ǯফজ ̙ার  o ǯড˷া সংেযাগ স˫েকȟ aবগত হেব।  7 

4.1. িতন ǯফজ ̙ার সংেযাগ পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
4.2. িতন ǯফজ ̙ার সংেযােগর ɛতীক িলিপবʺ করেত পারেব। 
4.3. িতন ǯফজ ̙ার সংেযািজত সািকȟেট ǯফজ ǯভাে˷জ o লাiন 

ǯভাে˷জ স˫কȟ uে̂খ করেত পারেব। 
4.4. িতন ǯফজ ̙ার সংেযািজত সািকȟেট ǯফজ কাের˂ o লাiন 

কােরে˂র স˫কȟ uে̂খ করেত পারেব। 
4.5. িনuɑাল লাiেনর ɛেয়াজনীয়তা িবӍত করেত পারেব। 
4.6. ̙ার সংেযািজত ӟষম ǯলােডর পাoয়ার eর সমীকরণ িনণ ȟয় করেত পারেব। 
4.7. ̙ার সংেযােগর সমΝার সমাধান করেত পারেব। 
4.8. িতন ǯফজ ǯড˷া সংেযাগ পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
4.9.       ǯড˷া সংেযািজত সািকȟেটর ǯফজ ǯভাে˷জ o লাiন ǯভাে˷েজর 

 স˫কȟ uে̂খ করেত পারেব। 
4.10. ǯড˷া সংেযািজত সািকȟেটর ǯফজ কাের˂ o লাiন কােরে˂র স˫কȟ  
           uে̂খ করেত পারেব। 
4.11. ǯড˷া সংেযািজত ӟষম ǯলােডর পাoয়ার eর সমীকরণ িনণ ȟয় করেত 

 পারেব। 
4.12. ǯড˷া সংেযােগর সমΝার সমাধান করেত পারেব। 
4.13. ̙ার সংেযাগ o ǯড˷া সংেযাগ eর Ҷলনা করেত পারেব। 

5. িডিস ǯজনােরটর স˫েকȟ aবগত হেব।    5 
5.1. িডিস ǯজনােরটর িক তা Εɳ করেত পারেব। 
5.2. ǯমৗিলক িডিস ǯজনােরটেরর কায ȟপʺিত িবӍত করেত পারেব। 
5.3. ǯ˝িমং eর ডানহািত িনয়ম Εɳ করেত পারেব। 
5.4. িডিস ǯজনােরটেরর িবিভˑ aংেশর নাম uে̂খ করেত পারেব। 
5.5. িডিস ǯজনােরটেরর িফে˹র (িসিরজ o শাʤ) কাজ বণ ȟনা করেত 

পারেব। 
5.6. িডিস ǯজনােরটেরর আেম ȟচােরর কাজ বণ ȟনা করেত পারেব। 
5.7. িডিস ǯজনােরটেরর ɝাশ o কমুɇেটটেরর কাজ বণ ȟনা করেত পারেব। 



5.8. িডিস ǯজনােরটেরর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
5.9. িবিভˑ ɛকার িডিস ǯজনােরটেরর সংʗা Εɳ করেত পারেব। 
5.10. িডিস ǯজনােরটেরর িফ˹ ǯর̶েলটেরর ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত 

পারেব। 
5.11. িডিস ǯজনােরটেরর লসসӒহ uে̂খ করেত পারেব। 
5.12. িডিস ǯজনােরটেরর iিফিসেয়ি˓(দɻতা) িক তা Εɳ করেত পারেব। 
5.13. িডিস ǯজনােরটেরর ǯর̶েলশন িক তা Εɳ করেত পারেব। 

6. eিস ǯজনােরটর স˫েকȟ aবগত হেব।    5 
6.1. eিস ǯজনােরটর িক তা Εɳ করেত পারেব। 
6.2. ǯমৗিলক eিস ǯজনােরটেরর কায ȟপʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
6.3. eিস  ǯজনােরটেরর িবিভˑ aংেশর নাম uে̂খ করেত পারেব। 
6.4. eিস ǯজনােরটেরর িফ˹ eɼসাiেটশেনর পʺিত বণ ȟনা করেত 

পারেব। 
6.5. eিস ǯজনােরটেরর ি̥প িরং eর কাজ Εɳ করেত পারেব। 
6.6. eিস ǯজনােরটেরর লসসӒহ uে̂খ করেত পারেব। 
6.7. eিস ǯজনােরটেরর iিফিসেয়ি˓ (দɻতা) িক তা Εɳ করেত পারেব। 
6.8. eিস eবং িডিস ǯজনােরটেরর পাথ ȟকɇ বণ ȟনা করেত পারেব। 

7. িডিস ǯমাটর স˫েকȟ aবগত হেব।    4 
7.1. িডিস ǯমাটর িক তা Εɳ করেত পারেব। 
7.2. িডিস ǯমাটেরর Εাক i eম eফ বণ ȟনা করেত পারেব। 
7.3. িডিস ǯমাটের টকȟ িকভােব uৎপˑ হয় তা বণ ȟনা করেত পারেব। 
7.4. ǯ˝িমং eর বাম হািত িনয়ম Εɳ করেত পারেব। 
7.5. িডিস ǯমাটেরর িবিভˑ aংেশর নাম uে̂খ করেত পারেব। 
7.6. কমুেটটর o ɝােশর কাজ বণ ȟনা করেত পারেব। 
7.7. িডিস ǯমাটেরর ǯɢণী িবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
7.8. ̙াট ȟার Εবহােরর ɛেয়াজনীয়তা uে̂খ করেত পারেব। 
7.9. ̙াট ȟাের oভার ǯলাড কেয়ল o ǯলা ǯভাে˷জ কেয়ল eর কাজ বণ ȟনা করেত 

পারেব। 
8. eিস ǯমাটর স˫েকȟ aবগত হেব।    4 

8.1. িতন ǯফজ i˅াকশন ǯমাটেরর ғরমʲ ҙͯক ǯɻɖ বলেত িক Ӌঝায় 
তা Εɳ করেত পারেব। 

8.2. িতন ǯফজ i˅াকশন ǯমাটের িকভােব টকȟ uৎপˑ হয় তা বণ ȟনা করেত 
পারেব। 

8.3. িসনেɈানাস ̡ীড eবং ǯরাটর ̡ীড eর পাথ ȟকɇ বণ ȟনা করেত 
পারেব। 

8.4. িতন ǯফজ i˅াকশন ǯমাটেরর ǯɢণীিবভাগ বণ ȟনা করেত পারেব। 
8.5. Ѻiেরল ǯকজ i˅াকশন ǯমাটেরর গঠন বণ ȟনা করেত পারেব। 
8.6. ি̥প িরং i˅াকশন ǯমাটেরর গঠন বণ ȟনা করেত পারেব। 



8.7. িতন ǯফজ i˅াকশন ǯমাটেরর ̙ার সংেযাগ বণ ȟনা করেত পারেব। 
8.8. িতন ǯফজ i˅াকশন ǯমাটেরর ǯড˷া সংেযাগ বণ ȟনা করেত পারেব। 
8.9. ি̥প o গিতেবেগর সমΝার সমাধান করেত পারেব। 
8.10. Ѻiেরল ǯকজ ǯমাটর o ি̥প িরং ǯমাটেরর Ҷলনা করেত পারেব। 

9. িসেʊল ǯফজ ǯমাটর স˫েকȟ aবগত হেব।   4 
9.1. িসেʊল ǯফজ ǯমাটর িক তা Εɳ করেত পারেব। 
9.2. eিস িসেʊল ǯফজ ǯমাটেরর ǯɢণী িবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
9.3. iuিনভােস ȟল ǯমাটেরর গঠন o কায ȟপʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
9.4. কɇাপািসটর ̙াট ȟ ǯমাটেরর গঠন o কায ȟপʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
9.5. কɇাপািসটর ǯমাটেরর গঠন o কায ȟপʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
9.6. িসেʊল ǯফজ ǯমাটেরর ӟিবধা o aӟিবধা uে̂খ করেত পারেব। 
9.7. কɇাপািসটর ǯমাটের কɇাপািসটর Εবহােরর ɛেযাজনীয়তা uে̂খ করেত 

পারেব। 
9.8. কɇাপািসটর ǯমাটেরর Ҕণ ȟেনর িদক পিরবতȟন করার পদেɻপ বণ ȟনা করেত 

পারেব। 
9.9. িসেʊল ǯফজ ǯমাটেরর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 

10. িতনেফজ i˅াকশন ǯমাটর স˫েকȟ aবগত হেব।   7 
10.1. ǯমাটেরর ǯনম ǯ˚ট ǯরɪং িবӍত করেত পারেব। 
10.2. i˅াকশন ǯমাটর ̝াপন করার পʺিত স˫েকȟ জানেত পারেব। 
10.3. ǯমাটেরর ǯনম ǯ˚ট তΐসӒহ uে̂খ করেত পারেব। 
10.4. ǯমাটর চাӗকরেণ িবেশষ পʺিত aবলͯেনর কারণ বণ ȟনা করেত 

পারেব। 
10.5. ǯমাটর চাӗ করার িবিভˑ পʺিতর নাম uে̂খ করেত পারেব। 
10.6. ̙ার-ǯড˷া Ζাӂেয়ল ̙াট ȟােরর সাহােΗ ǯমাটর চাӗ করার সািকȟট িচɖ 

aʈন  করেত পারেব। 
10.7. ̙ার-ǯড˷া aেটােমɪক ̙াট ȟােরর সাহােΗ ǯমাটর চাӗ করার সািকȟট aʈন  

করেত পারেব। 
10.8. িড o eল ̌াট ȟােরর সাহােΗ ǯমাটর চাӘ করার সািকȟট িচɖ aʈন  

করেত পারেব। 
10.9. ɛাiমারী ǯরিজ̌ɇা˓ ̌াট ȟােরর সাহােΗ ǯমাটার চাӗ করার সািকȟট িচɖ aʈন  

করেত পারেব।  
10.10. ǯরাটর ǯরিজ̌ɇা˓ ̌াট ȟােরর সাহােΗ ǯমাটর চাӗ করার সািকȟট িচɖ aʈন  

করেত পারেব।  
10.11. aেটা ɑা˓ফরমােরর সাহেΗ ǯমাটর চাӗ করার সািকȟট িচɖ aʈন 

করেত পারেব। 
10.12. oভার ǯলাড িরেল Εবহােরর ɛেয়াজনীয়তা uে̂খ করেত পারেব।  



10.13. আ˅ার ǯভাে˷জ িরেল Εবহােরর ɛেয়াজনীয়তা uে̂খ করেত 
পারেব।  

10.14. িফuজ ǯরɪং িনণ ȟয় করেত পারেব।  
10.15. ǯমাটর সংেযােগর জΓ Εবহারҍত তােরর সাiজ িনণ ȟয় করেত 

পারেব।  
10.16. ǯমাটেরর ғণ ȟেনর িদক পিরবতȟন করার পদেɻপ uে̂খ করেত 

পারেব। 
10.17. ǯমাটর Ҕণ ȟেনর িদক পিরবতȟনকারী ӟiেচর সাহেΗ চাӗ করার সািকȟট 

িচɖ aʈন  করেত পারেব। 
10.18. ǯমাটেরর ғণ ȟেনর িদক পিরবতȟেনর ɛিতিɈয়া Εɳ করেত পারেব। 

11. ɑা˓ফরমার স˫েকȟ aবিহত হেব।    9 
11.1. ɑা˓ফরমার িক তা Εɳ করেত পারেব। 
11.2. ɑা˓ফরমােরর গঠন বণ ȟনা করেত পারেব। 
11.3. ɑা˓ফরমােরর ǯসেক˅ারী কেয়েল ǯভাে˷জ uৎপˑ হoয়ার কারণ 

বণ ȟনা করেত পারেব। 
11.4. ɑা˓ফরমােরর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
11.5. ǯ̙প আপ o ǯ̙প ডাuন ɑা˓ফরমার িক তা Εɳ করেত পারেব। 
11.6. ɛাiমাির o ǯসেক˅াির কেয়েলর Δϲচ সংা eবং ǯভাে˷েজর স˫কȟ 

uে̂খ করেত পারেব। 
11.7. ɛাiমাির o ǯসেক˅াির কেয়েল ǯভাে˷জ o কােরে˂র স˫কȟ uে̂খ 

করেত পারেব। 
11.8. ɑা˓ফরেমশন ǯরিশo িক তা Εɳ করেত পারেব। 
11.9. ɑা˓ফরমােরর ǯনম ǯ˚ট  ǯরɪং িবӍত করেত পারেব। 
11.10. ɑা˓ফরমােরর ̲িলং পʺিতর নাম uে̂খ করেত পারেব। 
11.11. সমΝার সমাধান করেত পারেব। 
11.12. ɑা˓ফরমােরর লসসӒহ uে̂খ করেত পারেব। 
11.13. ɑা˓ফরমােরর iিফিসেয়ি˓ (দɻতা) িক তা Εɳ করেত পারেব। 
11.14. ɑা˓ফরমােরর ǯভাে˷জ ǯর̶েলশন িক তা Εɳ করেত পারেব। 

12.  i˓ɑেুম˂ ɑা˓ফরমার স˫েকȟ aবিহত হেব।   3 
12.1. কাের˂ ɑা˓ফরমার িক তা Εɳ করেত পারেব। 
12.2. কাের˂ ɑা˓ ফরমার eিমটােরর সােথ সংেযাগ করার িচɖ aʈন করেত 

 পারেব। 
12.3. কাের˂ ɑা˓ ফরমার oয়াটিমটােরর সােথ সংেযাগ করার িচɖ aʈন করেত 

 পারেব। 
12.4. কাের  ˂ɑা˓ ফরমার eনািজȟিমটােরর সােথ সংেযাগ করার িচɖ aʈন করেত 

 পারেব।  
12.5. ǯপােটনিশয়াল ɑা˓ফরমার িক তা Εɳ করেত পারেব। 



12.6. ǯপােটনিশয়াল ɑা˓ফরমার ǯভা˷িমটােরর সােথ সংেযাগ করার িচɖ aʈন 
 করেত পারেব। 

12.7. ǯপােটনিশয়াল ɑা˓ফরমার oয়াটিমটােরর সােথ সংেযাগ করার িচɖ aʈন 
 করেত পারেব। 

12.8. ǯপােটনিশয়াল ɑা˓ফরমার eনািজȟিমটােরর সােথ সংেযাগ করার িচɖ aʈন 
 করেত পারেব।   

13.  িবҼɇৎ uৎপাদন, পিরবহন o িবতরণ Εব̝া  স˫েকȟ aবগত হেব। 5 
13.1. িবҼɇৎ uৎপাদন বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
13.2. িবҼɇৎ uৎপাদন পʺিত̶েলার নাম uে̂খ করেত পারেব। 
13.3. ɛাiম মুভার বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
13.4. ɑা˓িমশন o িডি̘িবuশন বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
13.5. ɑা˓িমশন o িডি̘িবuশেন িবিভˑ ǯভাে˷জ Εবহােরর 

ɛেয়াজনীয়তা িবӍত করেত পারেব। 
13.6. ɑা˓িমশন o িডি̘িবuশন Εব̝ার লাiন ডায়াɊাম aʈন করেত 

পারেব। 
13.7. িতন ǯফজ িতন তার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
13.8. িতন ǯফজ চার তার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
13.9. eক ǯফজ Ҽi তার পʺিত বণ ȟনা করেত পারের। 
13.10. শহেরর ǯপােল তােরর সংা 7 eর ɛেযাজনীয়তা uে̂খ করেত 

পারেব। 
14.       ǰবҼɇিতক ǯলাড ǯশিডং o ǰবҼɇিতক পাoয়ার aপচয় eবং তার ɛিতকার। 2 

14.1. ǰবҼɇিতক ǯলাড ǯশিডং িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
14.2. ǰবҼɇিতক ǯলাড ǯশিডং eর কারণ Εɳ করেত পারেব। 
14.3. ǰবҼɇিতক পাoয়ার aপচয় িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
14.4. ǰবҼɇিতক পাoয়ার aপচয় কমােনার uপায় Εাা করেত পারেব। 

15.       ǯপাল o টাoয়ার ̝াপন স˫েকȟ aবগত হেব।   7 
15.1. ǯপাল বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
15.2. ǯপাল বসােনার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
15.3. টাoয়ার বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব।   
15.4. Ɉশ-আমȟ বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
15.5. Ɉশ-আমȟ ̝াপেনর পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
15.6. i˓ুেলটর বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
15.7. i˓ুেলটেরর ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব। 
15.8. i˓ুেলটর আটকােনার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
15.9. oভার ǯহড লাiেন ক˅াɰর বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
15.10. ক˅াɰেরর ɛকার uে̂খ করেত পারেব। 



15.11. e িস eস আর eবং e e িস ক˅াɰর বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত 
পারেব। 

15.12. টানা বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
15.13. টানা Εবহােরর ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব। 
15.14. টানা লাগােনার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
15.15. গাড ȟ বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
15.16. ডɇা˫ার বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
15.17. ডɇা˫ার Εবহােরর ɛেয়াজনীয়তা uে̂খ করেত পারেব 

16.       আ˅ারɊাu˅ কɇাবল o i˓টেলশন স˫েকȟ aবগত হেব।  3 
16.1. আ˅ার Ɋাu˅ কɇাবল বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
16.2. আ˅ার Ɋাu˅ i˓টেলশন বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
16.3. আ˅ার Ɋাu˅ i˓টেলশেনর ӟিবধা o aӟিবধা বণ ȟনা করেত পারেব। 

17. কɇাবল জেয়˂ o টািম ȟেনশন স˫েকȟ aবগত হেব।   2 
17.1. কɇাবল জেয়˂ বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
17.2. মানস˫ˑ কɇাবল জেয়ে˂র ̶ণাবলী বণ ȟনা করেত পারেব। 
17.3. কɇাবল জেয়˂ করার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
17.4. কɇাবল টািম ȟেনশন বলেত িক Ӌঝায় তা  
17.5. কɇাবল টািম ȟেনট করার পদেɻপসӒহ বণ ȟনা করেত পারেব। 

18.       ǰবҼɇিতক িল˜ স˫েকȟ aবগত হেব।    2 
18.1. ǰবҼɇিতক িল˜ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
18.2. ǰবҼɇিতক িল˜ eর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
18.3. ǰবҼɇিতক িল˜ e ΕবΉত যˈাংেশর নাম uে̂খ করেত পারেব। 

 
িবষয়বɀʯ : Εবহািরক                 ɶাস 
1    িবিভˑ ধরেনর ǰবҼɇিতক বািতর কায ȟকািরতা ch©‡e¶Y o wm×všÍ Ɋহেনর 

 দɻতা aজȟন করেব।     4×3 
1.1. িবিভˑ ধরেনর বািত সংɊহ করেত পারেব। 
1.2. িবিভˑ ধরেনর বািতর ǰবিশ̌ɇ ch©‡e¶Y করেত পারেব। 
1.3. বািতর কায ȟকািরতা aӂযায়ী Εবহােরর wm×všÍ িনেত পারেব। 
1.4. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

2    লাɼ িমটােরর সাহােΗ iӗিমেনশন িনণ ȟয় করার দɻতা aজȟন করেব। 4×2 
2.1. লাɼ িমটার সংɊহ করেত পারেব। 
2.2. িবিভˑ ̝ােনর আেলার পিরমাণ ch©‡e¶Y করেত পারেব। 
2.3. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

3    িতন ǯফজ ̙ার সািকȟেটর ǰবিশ̌ɇ িনণ ȟয় করার দɻতা aজȟন করেব। 4×3 
3.1. সািকȟট িচɖ τকেত পারেব। 
3.2. িমটার, ҧলμ o মালামাল বাছাi করেত পারেব। 
3.3. সািকȟট গঠন করেত পারেব। 
3.4. সা˚াi  িদেয় িমটােরর পাঠ িনেত পারেব। 
3.5. ǯফজ ǯভাে˷জ o লাiন ǯভাে˷েজর স˫কȟ িনণ ȟয় করেত পারেব। 



3.6. ǯফজ কাের˂ o লাiন কােরে˂র স˫কȟ িনণ ȟয় করেত পারেব। 
3.7. িতন ǯফজ ̙ার সংেযােগ িনuɑাল িϕড়েল তার aӟিবধা uে̂খ 

 করেত পারেব। 
3.8.      Εবহািরক কােজ সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

4     িতন ǯফজ ǯড˷া সািকȟেটর ǰবিশ̌ɇ িনণ ȟয় করার দɻতা aজȟন করেব।  4×3 
4.1. সািকȟট িচɖ τকেত পারেব। 
4.2. িমটার, ҧলμ o মালামাল বাছাi করেত পারেব। 
4.3. সািকȟট গঠন করেত পারেব। 
4.4. সা˚াi  িদেয় িমটােরর পাঠ িনেত পারেব। 
4.5. ǯফজ ǯভাে˷জ o লাiন ǯভাে˷েজর স˫কȟ িনণ ȟয় করেত পারেব। 
4.6. ǯফজ কাের˂ o লাiন কােরে˂র স˫কȟ িনণ ȟয় করেত পারেব। 
4.7. Εবহািরক কােজ সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

5  িডিস ǯজনােরটর িবিভˑ aংশ সনাɳকরণ o ǯস̶েলার কাজ ch©‡e¶Y eবং 
পিরচালনা করার দɻতা aজȟন করেব।       4×4 
5.1. ǯনম ǯ˚ট  হেত ɛেয়াজনীয় তΐ বাছাi করেত পারেব। 
5.2. িমটার, ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
5.3. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
5.4. তার বাছাi করেত পারেব। 
5.5. িফ˹ (িসিরজ o শাʤ) সািকȟট সংেযাগ করেত পারেব। 
5.6. ǯলাড সািকȟট সংেযাগ করেত পারেব। 
5.7. ǯভাে˷জ uৎপাদন কের ǯলাড চালােত পারেব। 
5.8. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

6       িডিস ǯজনােরটেরর ͇ɪ   o ɛিতকার করার দɻতা aজȟন করেব।   4×3 
6.1. িডিস ǯজনােরটেরর িবিভˑ ধরেণর Ɉɪ সনাɳ করেত পারেব। 
6.2. িমটার, ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
6.3. িডিস ǯজনােরটেরর িবিভˑ Ɉɪর স˯াΕ কারণ uে̂খ করেত পারেব। 
6.4. িবিভˑ Ɉɪর ɛিতকার করেত পারেব। 
6.5. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

7        e.িস ǯজনােরটেরর িবিভˑ aংশ সনাɳকরণ o ǯস̶েলার কাজ ch©‡e¶Y eবং 
পিরচালনা করার দɻতা aজȟন করেব।    4×4 
7.1 ǯনম ǯ˚ট  হেত ɛেয়াজনীয় তΐ বাছাiকরেত পারেব। 
7.2 িমটার, ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
7.3 টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
7.4 তার বাছাi করেত পারেব। 
7.5 িফ˹ সািকȟট সংেযাগ করেত পারেব। 
7.6 ǯলাড সািকȟট সংেযাগ করেত পারেব। 
7.7 ǯজনােরটর চাӗ কের িমটারসӒেহর পাঠ িনেত পারেব। 
7.8 ǯলাড চালােত পারেব। 
7.9 Εবহািরক কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

8      eিস ǯজনােরটেরর ͇ɪ o ɛিতকার স˫েকȟ ʗাত হেব।  4×3 



8.1. eিস ǯজনােরটেরর িবিভˑ ধরেণর Ɉɪ সনাɳ করেত পারেব। 
8.2. িমটার, ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
8.3. eিস ǯজনােরটেরর িবিভˑ Ɉɪর স˯াΕ কারণ uে̂খ করেত পারেব 
8.4. িফ˹ o আেম ȟচার সািকȟট সনাɳ করেত পারেব। 
8.5. িবিভˑ Ɉɪর ɛিতকার করেত পারেব। 
8.6. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

9      িডিস ǯমাটর সংেযাগ o পিরচালনা করার দɻতা aজȟন করেব।  4×3 
9.1. ǯনম ǯ˚ট হেত ɛেয়াজনীয় তΐ বাছাiকরেত পারেব। 
9.2. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
9.3. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
9.4. তার বাছাi করেত পারেব। 
9.5. ̙াট ȟার বাছাi করেত পারেব। 
9.6. সংেযাগ িদেত পারেব। 
9.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

10  িডিস ǯমাটেরর ͇ɪ সনাɳকরণ  o ɛিতকাের দɻতা aজȟন করেত পারেব।4× 3 
10.1. িডিস ǯমাটেরর িবিভˑ ধরেণর Ɉɪ সনাɳ করেত পারেব। 
10.2. িমটার, ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
10.3. িডিস ǯমাটেরর িবিভˑ Ɉɪর স˯াΕ কারণ uে̂খ করেত পারেব। 
10.4. িবিভˑ Ɉɪর ɛিতকার করেত পারেব। 
10.5. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

11 িবিভˑ ধরেনর eিস ǯমাটর o ǯস̶েলার িবিভˑ aংশ সনাɳকরণ eবং কাজ  
পয ȟেবɻণ।      4 × 3 
11.1. ǯনম ǯ˚ট হেত ɛেয়াজনীয় তΐ বাছাiকরেত পারেব। 
11.2. িমটার, ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
11.3. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
11.4. তার বাছাi করেত পারেব। 
11.5. িফ˹ সািকȟট সংেযাগ করেত পারেব। 
11.6. ǯলাড সািকȟট সংেযাগ করেত পারেব। 
11.7. ǯজনােরটর চাӗ কের িমটারসӒেহর পাঠ িনেত পারেব। 
11.8. ǯলাড চালােত পারেব। 
11.9. Εবহািরক কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

12  িডoeল ̙াট ȟারসহ িতন ǯফজ i˅াকশন ǯমাটর চাӗ করার দɻতা aজȟন করেব।  
        4×4 

12.1. ǯনম ǯ˚ট হেত ɛেয়াজনীয় তΐ বাছাiকরেত পারেব। 
12.2. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
12.3. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
12.4. তার বাছাi করেত পারেব। 
12.5. ̙াট ȟার ǯমাটেরর টািম ȟনােলর সােথ সংেযাগ করেত পারেব। 
12.6. সা˚াi িদেয় ǯমাটর চালাiেত পারেব। 
12.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 



13        oভার ǯলাড ɛেটকশনসহ (Ζাӂেয়ল) ̙ার ǯড˷া ̙াট ȟােরর সাহােΗ িতন ǯফজ 
i˅াকশন  ǯমাটর চাӗ করার দɻতা aজȟন করেব।   4×5 
13.1. ǯনম ǯ˚ট হেত ɛেয়াজনীয় তΐ বাছাiকরেত পারেব। 
13.2. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
13.3. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
13.4. তার বাছাi করেত পারেব। 
13.5. ̙াট ȟার o ǯমাটেরর টািম ȟনাল সংেযাগ করেত পারেব। 
13.6. সা˚াi িদেয় ǯমাটর চালাiেত পারেব। 
13.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

14        ি̥প- িরং ǯমাটর ̌ াট ȟার eর সােথ সংেযাগ কের চাӗ করার দɻতা aজȟন করেব। 4×4 
14.1. ǯনম ǯ˚ট  হেত ɛেয়াজনীয় তΐ বাছাiকরেত পারেব। 
14.2. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
14.3. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
14.4. তার বাছাi করেত পারেব। 
14.5. ̙াট ȟােরর টািম ȟনাল ǯমাটেরর টািম ȟনােল সংেযাগ করেত পারেব। 
14.6. সা˚াi িদেয় ǯমাটর চালাiেত পারেব। 
14.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

15       aেটােমɪক ̙ার-ǯড˷া ̙াট ȟারসহ িতনেফজ Ѻiেরল ǯকস i˅াকশন ǯমাটেরর  
           oয়ɇািরং করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।   4×5 

15.1. ɛেয়াজনীয় িচɖ τকেত পারেব। 
15.2. যˈপািত, ҧলμ o মালামাল বাছাiকরেত পারেব। 
15.3. ǯমাটর বসােত পারেব। 
15.4. িতনেফজ িমটার, ǯমiন ӟiচ o ̙াট ȟােরর সােথ ǯমাটেরর সংেযাগ 

 িদেত পারেব। 
15.5. সংেযাগ পরীɻা করেত পারেব।  
15.6. সɬকভােব আিথ ȟক করেত পারেব। 
15.7. সা˚াi িদেয় ǯমাটর চালাiেত পারেব। 
15.8. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

16       কɇাপািসটর ǯমাটর ̙াট ȟারসহ চাӗ করার দɻতা aজȟন করেব। 4×3 
16.1. ǯনম ǯ˚ট হেত ɛেয়াজনীয় তΐ বাছাiকরেত পারেব। 
16.2. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
16.3. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
16.4. তার বাছাi করেত পারেব। 
16.5. ̙াট ȟার  টািম ȟনাল ǯমাটর টািম ȟনােল সংেযাগ করেত পারেব। 
16.6. সা˚াi  িদেয় ǯমাটার চালাiেত পারেব। 
16.7. ǯমাটের ΕবΉত কɇাপািসটর পরীɻা করেত পারেব। 
16.8. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

17       i˅াকশন ǯমাটেরর ͇ɪ   o ɛিতকার করার দɻতা aজȟন করেব। 4×4 
17.1. িমটার, ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
17.2. ǯমাটেরর িবিভˑ ধরেণর Ɉɪ সনাɳ করেত পারেব। 
17.3. ǯমাটেরর িবিভˑ Ɉɪর স˯াΕ কারণ uে̂খ করেত পারেব। 



17.4. ǯ̙টর o ǯরাটর সািকȟট সনাɳ করেত পারেব। 
17.5. িবিভˑ Ɉɪর ɛিতকার করেত পারেব। 
17.6. ǯমাটর oয়াiি˅ং eর কি˂uিয়ɪ পরীɻা করেত পারেব। 
17.7. ǯমাটর oয়াiি˅ং eর i˓ুেলশন ǯরিজ̙ɇা˓ পরীɻা করেত পারেব। 
17.8. ǯমাটর oয়াiি˅ং eর ǯপালািরɪ পরীɻা করেত পারেব। 
17.9. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

18      িসিলং ফɇান িরoয়াiি˅ং করার দɻতা aজȟন করেব।  4×7 
18.1. িসিলং ফɇান ǯমাটেরর কেয়ল Ҏলেত পারেব।  
18.2. কেয়ল ǰতরী করেত পারেব। 
18.3. oয়াiি˅ং ডায়াɊাম aӂযায়ী কেয়ল বসােত পারেব। 
18.4. ̙াɪ ȟ কেয়ল o রািনং কেয়ল সংেযাগ করেত পারেব।  
18.5. কেয়েল বািণ ȟস করেত পারেব।  
18.6. িসিলং ফɇান eɇােসͯল eর মাΒেম সা˚াi ǯয়র সিহত সংেযাগ কের 

 চাӗ করেত পারেব। 
18.7. Εবহািরক কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

19  িসেʊল ǯফজ ɑɇা˓ফরমার সংেযাগ করার দɻতা aজȟন করেব। 4 ×  4 
19.1. ǯনম ǯ˚ট  হেত ɛেয়াজনীয় তΐ বাছাiকরেত পারেব। 
19.2. যˈপািত, ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
19.3. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
19.4. তার বাছাi করেত পারেব। 
19.5. ǯলােডর সােথ সংেযাগ করেত পারেব। 
19.6. সা˚াi  eর সােথ সংেযাগ করেত পারেব। 
19.7. সা˚াi  ǯভাে˷জ o কাের˂ eবং ǯলাড ǯভাে˷জ o কাের˂ 

 পিরমাপ করেত পারেব। 
19.8. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

20  ɑা˓ফরমােরর ͇ɪ   o ɛিতকার করার দɻতা aজȟন করেব।  4×4 
20.1. ɑা˓ফরমােরর িবিভˑ ধরেণর Ɉɪ সনাɳ করেত পারেব। 
20.2. িমটার, ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
20.3. ɑা˓ফরমােরর িবিভˑ Ɉɪর স˯াΕ কারণ uে̂খ করেত পারেব। 
20.4. হাi সাiড o ǯলা সাiড সািকȟট সনাɳ করেত পারেব। 
20.5. ɑা˓ফরমার ǯতল পরীɻা করেত পারেব। 
20.6. Εবহািরক কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

21 িসɪ o িপɪ সংেযাগ কের কাের˂ o ǯভাে˷জ পিরমাপকরণ।  4×2 
21.1. সািকȟট িচɖ τকেত পারেব। 
21.2. িমটার, হɇা˅ ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
21.3. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
21.4. িমটার সংেযাগ করেত পারেব। 
21.5. সংেযাগ পরীɻা করেত পারেব। 
21.6. সা˚াi  িদেয় িমটােরর পাঠ িনেত পারেব। 
21.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

22 ǯপাল/ টাoয়ার ̝াপন করার দɻতা aজȟন করেব।   4×3 



22.1. ̝ান িনধ ȟারণ করেত পারেব। 
22.2. গতȟ খনন করেত পারেব। 
22.3. ǯপাল/টাoয়ার বসােত পারেব। 
22.4. গতȟ ভরাট করেত পারেব। 
22.5. Ɉশ-আমȟ বাছাi করেত পারেব। 
22.6. ɶɇা˫ বাছাi করেত পারেব। 
22.7. ǯবা˷ বাছাi করেত পারেব। 
22.8. ǯপােল/টাoয়াের uঠেত পারেব। 
22.9. ɶɇা˫ আটকােত পারেব। 
22.10. iনӟɇেলটর আটকােত পারেব।  
22.11. তার বাছাi করেত পারেব। 
22.12. তার টানেত পারেব। 
22.13. তার iনӟɇেলটের আটকােত পারেব। 
22.14. গাড ȟ লাগােত পারেব। 
22.15. uলেͯর সɬকতা পরীɻা করেত পারেব। 
22.16. টানার ̝ান িনধ ȟারণ করেত পারেব। 
22.17. গতȟ খনন করেত পারেব। 
22.18. টানা বসােত পারেব। 
22.19. গতȟ ভরাট করেত পারেব। 
22.20. Εবহািরক কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

23 কɇাবল ̝াপন o টািম ȟেনশন করার দɻতা aজȟন করেব।  4×4 
23.1. কɇাবল বাছাi করেত পারেব। 
23.2. কɇাবল সনাɳ করেত পারেব। 
23.3. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
23.4. কɇাবল  পেথ দাগ িদেত পারেব। 
23.5. নালা খনন করেত পারেব। 
23.6. কɇাবল নালােত রাখেত পারেব। 
23.7. নালা ভরাট করেত পারেব। 
23.8. শীথ কাটেত পারেব। 
23.9. গাড ȟ কাটেত পারেব। 
23.10. iনӟɇেলশন কাটেত পারেব। 
23.11. ক˅াকটর পির̖ার করেত পারেব। 
23.12. iনӟɇেলশন পির̖ার করেত পারেব। 
23.13. ǯটিপং করেত পারেব। 
23.14. সংেযাগ করেত পারেব। 
23.15. Εবহািরক কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

24 ǰবҼিতক িলফট ̝াপেনর দɻতা aজȟন করেব।   4×3 
24.1. িলফট eর সকল মালামাল সংɊহ করেত পারেব। 
24.2. ҧলμ বাছাi করেত পারেব। 
24.3. িলফট বসােত পারেব।  
24.4. িলফট পিরচালনা কের ch©‡e¶Y করেত পারেব। 



24.5. Εবহািরক কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 
25  লাiফ ি̖ল ǯডেভলপেম˂ 

25.1. মানবীয় স˫কȟ ̝াপেন দɻতা aজȟন করেব।  3 
25.1.1 পািরবািরক স˫কȟ গেড় Ҷলেত aভɇ̝ হেব। 
25.1.2 ɛিতেবশীেদর ӟস˫কȟ গেড় Ҷলেত aভɇ̝ হেব। 
25.1.3 িবেশষ স˫কȟ ̝াপেন aভɇ̝ হেব। 
25.1.4 বেয়ােজɇ̎ নাগিরকেদর ɛিত স˰ান ɛদ ȟশেন aaভɇ̝ হেব। 
25.1.5 আতȟ মানবতার ǯসবায় eিগেয় আসেত aভɇ̝ হেব। 
25.1.6 aӟ̝ ǯরাগীর/ eিতম িশʹর ɛিত সহাӂӏিতশীল হেত aভɇ̝ হেব। 
25.1.7 মানিষক/ শারীিরক ɛিতবːী/ Ҿি̌ ɛিতবːী/সামািজক ɛিতবːীেদর  
       ɛিত সহাӂӏিতশীল হেত aভɇ̝ হেব। 

25.2 ǯযাগােযাগ Εব̝াপনা স˫েকȟ দɻতা aজȟন করেব।  3 
25.2.1 ǯমৗিখক ǯযাগােযাগ ɛিত̎া করেত সɻম হেব। 
25.2.2 সাধারণ ǯযাগােযাগ/ আিʊক/ ভিʊমা ɛকােশ সɻম হেব। 
25.2.3 দা˖িরক ǯযগােযাগ ɛিত̎ায় দɻতা aজȟন করেব। 

25.3 আেবগ িনয়ˈণ o ɛকােশ সɻম হেব।   3  
25.3.1 আেবেগর ɛকারেভদ uে̂খ করেত পারেব। 
25.3.2 আেবগ িনয়ˈণ করেত সɻম হেব। 
25.3.3 ӡজনশীলতা ɛকােশ সɻম হেব।  
25.3.4 লɻɇ িনধ ȟারণ করেত সɻম হেব। 
25.3.5 পড়ার eবং ǯশখার ǯকৗশল স˫েকȟ দɻতা aজȟন করেব। 

25.4 সাɻাতকার ǯকৗশল aবলͯেন সɻম হেব।   3 
25.4.1 মানিষক ɛɀʯিত িনেত সɻম হেব। 
25.4.2 সাɻাতকার Ɋহেণর ɛদােনর ǯɻেɖ ǯপাষাক িনব ȟাচন করেত পারেব। 
25.4.3 সাɻাতকার ǯবােড ȟ িনেজেক uপ̝াপন করেত সɻম হেব। 
25.4.4 ɛাথিমক ɛে̆াʯর িদেত সɻম হেব। 
25.4.5 সরাসির uʯর uপ̝াপন করার দɻতা aজȟন করেত পারেব। 

25.5 টাiম Ζােনজেম˂ e দɻতা aজȟন করেব।   3 
25.5.1 সমেয়র ̶Ͱ͉  স˫েকȟ সেচতন হেব। 
25.5.2 সময় পিরক˾নার ɛিɈয়ায় দɻতা aজȟন করেব। 
25.5.3 সময় নে̌র কারণ িচি̧ত করেত পারেব eবং eর 

ɛিতকােরর 
  uপায় িনধ ȟারণ করেত পারেব।   

25.5.4 যথাযথ সময় Εব̝াপনার ǯকৗশল aবলͯলন করেত সɻম হেব। 
 25.6  Skill in Communicative English (Conversational 
   Situation) 

25.6.1 Get to the Hotel & Asking direction.   1 



25.6.2 Ask about Buses & Traveling by bus .  1 
25.6.3 About Practical Class.    1 
25.6.4 Go by Taxi and asking the time.  1 
25.6.5 Arrive early or late and Time and the calendar.1 
25.6.6 About trade related topic   1 

 
জব তািলকা :                  ɶাশ 

2 িবিভˑ ধরেনর ǰবҼɇিতক বািত সনাɳ o িসʺামʲ Ɋহেনর দɻতা 
aজȟন করেব। 

4 

3 লাɼ িমটােরর সাহােΗ iӗিমেনশন িনণ ȟয় করার দɻতা aজȟন করেব। 4 
4 িতন ǯফজ ̙ার সািকȟেটর ǰবিশ̌ɇ িনণ ȟয় করার দɻতা aজȟন করেব। 4 
5 িতন ǯফজ ǯড˷া সািকȟেটর ǰবিশ̌ɇ িনণ ȟয় করার দɻতা aজȟন করেব।  4 
6 িডিস ǯজনােরটর সংেযাগ করার দɻতা aজȟন করেব। 5 
7 িডিস ǯজনােরটেরর ͇ɪ  o ɛিতকার করার দɻতা aজȟন করেব। 3 
8 e.িস ǯজনােরটেরর সংেযাগ করার দɻতা aজȟন করেব। 4 
9 eিস ǯজনােরটেরর ͇ɪ  o ɛিতকার স˫েকȟ দɻতাaজȟন করেব।  4 
৯ িডিস ǯমাটর সংেযাগ o ǯমাটেরর ͇ɪ   eবং ɛিতকাের দɻতা aজȟন 

করেব।  
4 

21 eিস ǯমাটর সংেযাগ o ǯমাটেরর ͇ɪ   eবং ɛিতকাের দɻতা aজȟন 
করেব।  

4 

22 িডoeল ̙াট ȟারসহ িতন ǯফজ i˅াকশন ǯমাটর চাӗ করার দɻতা aজȟন 
করেব। 

4 

23 oভার ǯলাড ɛেটকশনসহ (Ζাӂেয়ল) ̙ ার ǯড˷া ̙ াট ȟােরর সাহােΗ িতন 
ǯফজ i˅াকশন ǯমাটর চাӗ করার দɻতা aজȟন করেব। 

3 

25 ি̥প- িরং ǯমাটর ̌াট ȟার eর সােথ সংেযাগ কের চাӗ করার দɻতা aজȟন 
করেব। 

5 

26 aেটােমɪক ̙ার-ǯড˷া ̙াট ȟারসহ িতনেফজ Ѻiেরল ǯকস i˅াকশন 
ǯমাটেরর oয়ɇািরং করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।  

5 

27 কɇাপািসটর ǯমাটর ̙াট ȟারসহ চাӗ করার দɻতা aজȟন করেব। 4 
28 i˅াকশন ǯমাটেরর ͇ɪ  o ɛিতকার করার দɻতা aজȟন করেব।  4 
29 িসিলং ফɇান ির-oয়াiি˅ং করার দɻতা aজȟন করেব। 7 
2৯ িসেʊল ǯফজ ɑɇা˓ফরমার সংেযাগ করার দɻতা aজȟন করেব। 4 
32 ɑা˓ফরমােরর ͇ɪ  o ɛিতকার করার দɻতা aজȟন করেব। 3 
33 ǯপাল/টাoয়ার ̝াপন করার দɻতা aজȟন করেব। 3 
34 কɇাবল ̝াপন, জেয়˂ o টািম ȟেনশন করার দɻতা aজȟন করেব।  3 
35 ǰবҼিতক িলফট ̝াপেনর দɻতা aজȟন করেব। 3 
36 লাiফ ি̖ল ǯডেভলপেম˂ e দɻতা aজȟন করেত পারেব। 7 

 



ǯজনােরল iেলকিɑকɇাল oয়াকȟস-3 (ɛথম পɖ) 
নবম ǯɢিণ 

িবষয় ǯকাড: ৯125 
লɻɇ: 

1. iেলকিɑিশয়ান ҧলμ Εবহাের  দɻ কের গেড় ǯতালা। 
2. ǰবҼɇিতক তার o কɇাবল সনাɳ eবং ǰবҼɇিতক তােরর জেয়ʤ কােজ 

দɻ কের গেড় ǯতালা। 
3. ǰবҼɇিতক িনয়ˈণ o রɻণ যˈ ̝াপন, পিরচালনা, রɻণােবɻণ o 

ǯমরামত স˫েকȟ ধারণা লােভ সɻম কের ǯতালা। 
4. iেলকিɑকɇাল oয়ɇািরং কােজ দɻ কের গেড় ǯতালা। 
5. ǰবҼɇিতক িমটার সংেযাগ eবং Εবহার স˫েকȟ গেড় ǯতালা। 
6. সতȟকতার সােথ Εবহািরক কাজকম ȟ করা o িনরাপদ িবিধ পালেন 

aভɇ̝ কের ǯতালা। 
7. হােত-কলেম কাজȟকম ȟ করার ɛিত iিতবাচক মেনাভাব গেড় ǯতালা। 
8. সেব ȟাপির জাতীয় দɻতামান Ҹতীয় eর uপেযাগী দɻ জনশিɳ ǰতরী করা। 

 
িবষয়বɀʯর সংিɻ˖ িববরণ: 
     িনরাপʯা o িনরাপদ কম ȟপʺিত, ɛাথিমক িচিকৎসা, iেলকিɑিশয়ান ҧলμ, oয়ɇািরং 
িফɪংস, িডি̘িবuশন ǯবাড ȟ, ǰবҼɇিতক তার o কɇাবল পিরিচিত, ǰবҼɇিতক তােরর 
জেয়˂, ǯসা˹ািরং o ǯটিপং করার পʺিত, তােরর কাের˂ বহন ɻমতা o ǯভাে˷জ ǯɊড, 
ǰবҼɇিতক oয়ɇািরং, oয়ɇািরং কােজ ΕবΉত সািকȟট, িনয়ˈণ যˈ, রɻণ যˈ সািভ ȟস 
eˁা˓, আিথ ȟং, ǯমগার, oয়ɇািরং ǯটি̙ং, oয়ɇািরং ǯল-আuট o ব-yিɛ˂, ǰবҼɇিতক 
ɛাɮলন (eি̙েমɪং), ǰবҼɇিতক িনরাপদ িবিধ। 
 
িবষয়বɀʯ (তািʮক): 
1    ǰবҼɇিতক কােজ িনরাপʯা o িনরাপদ কম ȟপʺিত    3 

 িনরাপʯা o িনরাপদ কম ȟপʺিত িক  তা Εɳ করেত পারেব।  
 ǰবҼɇিতক কাজ করা সময়ȟ িনেজেক িক ভােব িনরাপʯা aমʲӎ ȟɳ করেব। 

 ǰবҼɇিতক Ҽঘ ȟটনা সংঘটেনর কারণ বণ ȟনা করেত পারেব 
 ǰবҼɇিতক ҽঘ ȟটনা িনবারণӒলক Εব̝ার ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব। 
 Ҽঘ ȟটনা িনবারণকারী সরʛামািদর তািলকা ɛɀʯত করেত পারেব। 
 িবেশষ ǯɻেɖ (oভারেহড লাiন) িনরাপদ কম ȟপʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 

2    ǰবҼɇিতক ҽঘ ȟটনায় ɛাথিমক িচিকৎসা     2 
2.1 ɛাথিমক িচিকৎসা  িক iহার  ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব।  
2.2 ɛাথিমক িচিকৎসায় ΕবΉত সরʛামািদর তািলকা ɛণয়ন করেত পারেব। 
2.3 ǰবҼɇিতক শক ɛা˖ Εিɳর ɛাথিমক িচিকৎসা পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 



 

3       iেলকিɑিশয়ান ҧলμ স˫েকȟ aবিহত হেব।   3 
3.1 iেলকিɑিশয়ান হɇা˅ҧলμ বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
3.2 সাধারণ হɇা˅ ҧলেসর ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব। 
3.3 সাধারণ হɇা˅ ҧলেসর তািলকা ɛɀʯত করেত পারেব। 
3.4 সাধারণ হɇা˅ ҧলেসর Εবহার বণ ȟনা করেত পারেব। 
3.5 সাধারণ হɇা˅ ҧলেসর রɻণােবɻেণর ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব। 

4 ǰবҼɇিতক oয়ɇািরং িফɪংস স˫েকȟ aবিহত হেব।   4 
4.1 Ιা˫ ǯহা˹ােরর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
4.2 Ιা˫ ǯহা˹ােরর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব।  
4.3 িবিভˑ Ιা˫ ǯহা˹ােরর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
4.4 ӟiেচর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব।  
4.5 িবিভˑ ɛকার ӟiেচর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
4.6 সেকেটর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
4.7 িবিভˑ ɛকার সেকেটর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
4.8 ˚ােগর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
4.9 িবিভˑ ɛকার ˚ােগর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
4.10 িসিলং ǯরােজর Εবহার বণ ȟনা করেত পারেব। 
4.11 ӟiচ ǯফজ তাের লাগােনার কারণ uে̂খ করেত পারেব। 

5 ǰবҼɇিতক তার o কɇাবল স˫েকȟ aবিহত হেব।   4 
5.1 ǰবҼɇিতক তার o কɇাবল িক তা Εɳ করেত পারেব। 
5.2 তার o কɇাবেলর পাথ ȟকɇ বণ ȟনা করেত পারেব। 
5.3 িবিভˑ ɛকার তার o কɇাবেলর তািলকা ɛɀʯত করেত পারেব। 
5.4 তার o কɇাবেলর ǯ̡িসিফেকশন বণ ȟনা করেত পারেব। 
5.5 ǯ˝িɼবল তােরর সাiজ Εɳ করেত পারেব। 
5.6 ǯ˝িɼবল তােরর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
5.7 িপিভিস তার o কɇাবেলর গঠন Εɳ করেত পারেব। 
5.8 িপিভিস তার o কɇাবেলর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
5.9 আমȟারড কɇাবল িক তা Εɳ করেত পারেব। 
5.10 কɇাবল ǯলiন eর ধারণা জানেত পারেব। 
5.11 আমȟারড কɇাবল Εবহােরর ɛেয়াজনীয়তা uে̂খ করেত পারেব।   

6     ǰবҼɇিতক তােরর জেয়˂ স˫েকȟ aবিহত হেব।   4 
6.1 তােরর জেয়˂ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
6.2 ǰবҼɇিতক জেয়ে˂র ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব। 
6.3 ভাল জেয়ে˂র ̶ণাবলী বণ ȟনা করেত পারেব। 
6.4 তােরর জেয়˂ করার পদেɻপ বণ ȟনা করেত পারেব। 
6.5 জেয়ে˂র ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
6.6 িবিভˑ ɛকার জেয়ে˂র িচɖ aʈন করেত পারেব। 



6.7 জেয়ে˂র Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
7     ǯসা˹ািরং o ǯটিপং করার পʺিত স˫েকȟ aবিহত হেব।  3 

7.1. ǯসা˹ািরং িক তা Εɳ করেত পারেব। 
7.2. ǯসা˹ািরং করার ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব। 
7.3. ǯসা˹ািরং করার পʺিতর নাম uে̂খ করেত পারেব। 
7.4. ǯসা˹ােরর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
7.5. ǯসা˹ােরর ɪন-লীেডর aӂপাত uে̂খ করেত পারেব। 
7.6. ˝াɼ Εবহােরর ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব। 
7.7. ǯসা˹ািরং করার পদেɻপসӒহ বণ ȟনা করেত পারেব। 
7.8. সɬক ǯসা˹ািরং eর ɛেয়াজনীয় শতȟ uে̂খ করেত পারেব। 
7.9. ǯটিপং িক তা Εɳ করেত পারেব। 
7.10. ǯটিপং eর ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব। 

8 তােরর কাের˂ বহন ɻমতা o ǯভাে˷জ ǯɊড স˫েকȟ aবিহত হেব। 3 
8.1. তােরর কাের˂ বহন ɻমতা বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
8.2. তােরর কাের˂ বহন ɻমতা িক িক িবষেয়র uপর িনভ ȟর কের তা Εɳ 

 করেত পারেব। 
8.3. তােরর ǯভাে˷জ ǯɊড বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
8.4. তােরর ǯভাে˷জ ǯɊড eর ̶Ͱ͉ বণ ȟনা করেত পারেব। 

iেলকɪকɇাল oয়ɇািরং 
9     ǰবҼɇিতক oয়ɇািরং স˫েকȟ aবিহত হেব।    3 

9.1. oয়ািরং িক তা Εɳ করেত পারেব। 
9.2. oয়ɇািরং eর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
9.3. Εবহােরর ̝ান o ɛকার aӂযায়ী oয়ɇািরং িনব ȟাচন করেত পারেব। 
9.4. oয়ɇািরং কােজ ΕবΉত মালামাল o যˈপািতর তািলকা ɛɀʯত করেত 
পারেব। 

10      চɇােনল oয়ɇািরং স˫েকȟ aবিহত হেব।    3 
10.1. চɇােনল oয়ɇািরং করার পদেɻপসӒহ বণ ȟনা করেত পারেব। 
10.2. ɛেয়াজনীয় ҧলμ বাছাi করেত পারেব। 
10.3. চɇােনল oয়ɇািরং eর ɛেয়াজনীয় মালামােলর তািলকা ɛɀʯত করেত পারেব 
10.4. চɇােনেলর সাiজ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
10.5. ӟiচ ǯবােড ȟর সাiজ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
10.6. জাংশন বেɼর সাiজ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
10.7. Ѽ eর সাiজ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
10.8. রাoয়াল ˚াগ eর সংা িহসাব করেত পারেব। 

11     কжiট oয়ɇািরং স˫েকȟ aবিহত হেব।    3 
11.1. কжiট oয়ɇািরং িক তা Εɳ করেত পারেব। 
11.2. কжiেটর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
11.3. কжiট oয়ɇািরং eর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
11.4. কжiট বϲকােনা পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 



11.5. কжiট eর মΒ িদেয় তার টানার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
11.6. কжiেটর তােরর সংা o সাiজ aӂযায়ী কжiট বাছাi Εাা 

 করেত পারেব। 
11.7. কжiট oয়ɇািরং e ΕবΉত িফɪংস eর তািলকা ɛɀʯত করেত পারেব। 
11.8. Νাডল বা ɶɇা˫ ͏ারা কжiট ǯদয়ােল আটকােনা Εাা করেত পারেব। 
11.9. কжiেটর িভতর িদেয় িফস oয়ɇার/িজ আi তার Ұকােনা Εাা 

 করেত পারেব। 
11.10. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন Εাা করেত পারেব। 

12 সারেফস কжiট oয়ɇািরং স˫েকȟ aবিহত হেব।   3 
12.1. সারেফস কжiট oয়ɇািরং িক তা Εɳ করেত পারেব। 
12.2. ɛেয়াজনীয় মালামােলর তািলকা ɛɀʯত করেত পারেব। 
12.3. কжiেটর সাiজ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
12.4. Νাডল eর সাiজ o সংা িনধ ȟারণ করেত পারেব। 
12.5. সারেফস কжiেটর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 

13 কনিস˹ কжiট oয়ɇািরং স˫েকȟ aবিহত হেব।    3 
13.1. কনিস˹ কжiট oয়ɇািরং িক তা Εɳ করেত পারেব। 
13.2. ɛেয়াজনীয় মালামােলর তািলকা ɛɀʯত করেত পারেব। 
13.3. কжiেটর সাiজ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
13.4. ǯদoয়ােল খϲজ কাটার পদেɻপসӒহ বণ ȟনা করেত পারেব। 
13.5. কনিস˹ কжiট oয়ɇািরং e ӟiচ ǯবাড ȟ o িফɪংস বসােনার পʺিত বণ ȟনা  
           করেত পারেব।   
13.6. কনিস˹ কжiেটর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
13.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

14     oয়ɇািরং কােজ ΕবΉত সািকȟট স˫েকȟ aবিহত হেব।  4 
14.1. সািকȟট িচেɖ ΕবΉত ɛতীকসӒেহর তািলকা ɛɀʯত করেত পারেব। 
14.2. eকɪ ӟiচ ͏ারা eকɪ বািত িনয়ˈেণর সািকȟট িচɖ aʈন করেত 

পারেব। 
14.3. eকɪ ӟiচ ͏ারা িসিরেজ সংেযািজত Ҽ’ɪ বািত িনয়ˈেণর সািকȟট িচɖ 

aʈন করেত পারেব। 
14.4. Ҽ’ɪ বািত, Ҽ’ɪ ӟiচ ͏ারা িনয়ˈণ eবং eকɪ সেকট সংেযােগর 

সািকȟট িচɖ aʈন  করেত পারেব। 
14.5. eকɪ বািত Ҽ’ɪ ӟiচ ͏ ারা ·তˈভােব িনয়ˈেণর সািকȟট িচɖ aʈন করেত 

পারেব। 
14.6. eকɪ বািত িতনɪ ӟiচ ͏ারা ·তˈভােব িনয়ˈেণর সািকȟট িচɖ aʈন 

করেত পারেব। 
14.7. eকɪ কিলং ǯবল eকɪ Ӆশ ӟiচ ͏ারা িনয়ˈেণর সািকȟট িচɖ aʈন 

করেত পারেব। 
14.8. ɑািফক িসগΓাল বািতর সািকȟট িচɖ aʈন করেত পারেব। 
14.9. eকɪ িসিলং ফɇান ӟiচ o ǯর̶েলটেরর সাহােΗ িনয়ˈেণর সািকȟট িচɖ 

aʈন করেত পারেব। 



14.10. ɪuব লাiেটর সািকȟট িচɖ aʈন করেত পারেব। 
14.11. ɪuব লাiট সািকȟেট ǯচাক কেয়েলর কাজ বণ ȟনা করেত পারেব। 
14.12. ɪuব লাiট সািকȟেট ̌াট ȟােরর কাজ বণ ȟনা করেত পারেব। 

15      িডি̘িবuশন ǯবাড ȟ স˫েকȟ aবিহত হেত পারেব।   2 
15.1. িডি̘িবuশন ǯবাড ȟ বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
15.2. eস িড িব বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
15.3. িডি̘িবuশন ǯবাড ȟ Εবহােরর ̶র˨͉ Εাা করেত পারেব। 
15.4. িবিভˑ সাiেজর িড িব o eস িড িব eর Εবহার জানেত পারেব। 
15.5. িডিব o eস িডিব eর Εবহার জানেত পারেব। 

 
িনয়ˈণ o রɻণযˈ : 
16      িনয়ˈণ যˈ স˫েকȟ aবিহত হেব।    3 

16.1. িনয়ˈণ যˈ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
16.2. িনয়ˈণ যেˈর ̶Ͱ͉ uে̂খ করেত পারেব। 
16.3. িনয়ˈণ যেˈর তািলকা ɛɀʯত করেত পারেব। 
16.4. িনয়ˈণ যেˈর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
16.5. ǯচʛ oভার ӟiচ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
16.6. ǯচʛ oভার ӟiেচর কায ȟকািরতা Εাা করেত পারেব। 

17      রɻণ যˈ স˫েকȟ aবিহত হেব।    5 
17.1. রɻণ যˈ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
17.2. রɻণ যেˈর ̶Ͱ͉ uে̂খ করেত পারেব। 
17.3. রɻণ যেˈর তািলকা ɛɀʯত করেত পারেব। 
17.4. রɻণ যেˈর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
17.5. িফuজ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
17.6. িফuজ Εবহােরর ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব। 
17.7. িফuজ eর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
17.8. িবিভˑ ɛকার িফuজ eর গঠন বণ ȟনা করেত পারেব। 
17.9. ǯফজ তাের িফuজ লাগােনার কারণ uে̂খ করেত পারেব। 
17.10. িফuজ Ӆেড় যাoয়ার কারণ uে̂খ করেত পারেব। 
17.11. িবিভˑ ɛকার িফuেজর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
17.12. িফuিজং ফɇাɰর িক তা Εɳ করেত পারেব। 
17.13. িফuজ তােরর সাiজ o কাের˂ বহন ɻমতার স˫কȟ uে̂খ করেত 

  পারেব। 
17.14. eম িস িব িক তা Εɳ করেত পারেব। 
17.15. eম িস িব Εবহােরর ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব। 

18      সািভ ȟস eˁা˓ স˫েকȟ aবিহত হেব ।    3 
18.1. সািভ ȟস eˁা˓ বা সািভ ȟস ǯমiন িক তা Εɳ করেত পারেব। 
18.2. সািভ ȟস eˁা˓ eর িবিভˑ aংশ uে̂খ করেত পারেব। 



18.3. সািভ ȟস eˁা˓ eর লাiন ডায়াɊাম (িসেʊল ǯফজ o িতনেফজ চার তার)  
 τকেত পারেব। 

18.4. সািভ ȟস eˁাে˓র মালামােলর তািলকা ɛɀʯত করেত পারেব। 
18.5. সািভ ȟস eˁাে˓র কɇাবেলর সাiজ িনধ ȟারণ করেত পারেব। 
18.6. সািভ ȟস eˁাে˓র ɛেয়াজনীয় শতȟসӒহ বণ ȟনা করেত পারেব। 

19      আিথ ȟং স˫েকȟ aবিহত হেব।     4 
19.1. আিথ ȟং বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
19.2. আিথ ȟং eর ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব। 
19.3. আিথ ȟং eর ɛেয়াজনীয় মালামােলর তািলকা ɛɀʯত করেত পারেব। 
19.4. আথ ȟ iেলকেɑােডর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
19.5. আিথ ȟং করার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
19.6. আথ ȟ ǯরিজ̌ɇা˓ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
19.7. আথ ȟ ǯরিজ̌ɇা˓ পিরমাপ করার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
19.8. ɛচিলত ǯর̶েলশন aӂযায়ী িন˨তম আথ ȟ ǯরিজ̌ɇা˓ কত তা Εɳ 

  করেত পারেব। 
19.9. িনuɑাল o আথ ȟ তােরর Ҷলনা করেত পারেব। 

20      ǯমগার স˫েকȟ aবিহত হেব।     3 
20.1. ǯমগার িক তা Εɳ করেত পারেব। 
20.2. ǯমগােরর কাজ বণ ȟনা করেত পারেব। 
20.3. ǯমগােরর সাহােΗ ǯরিজ̌ɇ˓ মাপার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 

21      oয়ɇািরং ǯটি̙ং স˫েকȟ aবিহত হেব।    6 
21.1. oয়ɇািরং ǯটি̙ং বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
21.2. oয়ɇািরং ǯটি̙ং করার ɛয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব। 
21.3. ǰবҼɇিতক ǯটি̙ং e ǯট̙ Ιাে˫র ̶Ͱ͉ বণ ȟনা করেত পারেব। 
21.4. iনӟেলশন ǯরিজ̌ɇা˓ পরীɻার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
21.5. ӟiেচর ǯপালািরɪ পরীɻা করার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
21.6. oয়ɇািরং eর কি˂িনuɪ পরীɻা পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
21.7. আথ ȟ কি˂িনuɪ পরীɻা করার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
21.8. ɛচিলত ǯর̶েলশন aӂযায়ী িন˨তম iনӟেলশন ǯরিজ̌ɇা˓ কত তা Εɳ 

করেত পারেব। 
21.9. ǰবҼɇিতক ǯর̶েলশন aӂযায়ী সেব ȟাʎ আথ ȟ ǯরিজ̌ɇা˓  কত তা Εɳ 

করেত পারেব। 
22     oয়ɇািরং ǯল-আuট o ব҂-িɛ˂ স˫েকȟ aবিহত হেব।  3 

22.1. iেলকিɑকɇাল কােজ ΕবΉত ɛিতক̶েলা uে̂খ করেত পারেব। 
22.2. সচরাচর ΕবΉত aিভΕিɳ̶েলা (abbreviation) (িপিভিস, 

eeিস, eিসeসআর) uে̂খ করেত পারেব। 
22.3. oয়ɇািরং ǯল-আuট বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 



22.4. oয়ɇািরং ǯল- আuট eর ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব।িসেʊল 
লাiন oয়ɇািরং ডায়াɊাম aʈন করেত পারেব। 

23      ǰবҼɇিতক ɛাɮলন (eি̙েমɪং) স˫েকȟ ʗাত হেব।  5 
23.1. ǰবҼɇিতক ɛাɮলন বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
23.2. ǰবҼɇিতক ǯলাড িহসাব করেত পারেব। ǯলাড কাের˂ িনণ ȟয় করেত 

পারেব। 
23.3. ǯলাড কাের˂ aӂসাের ǯমiন ӟiচ, িফuজ/সািকȟট ǯɝকার o তােরর 

সাiজ িনণ ȟয় করেত পারেব।  
23.4. eকɪ িতন/চার কɻ িবিশ̌ eকতলা বাসভবেনর ǰবҼɇিতক ǯল-

আuট aʈন ӆব ȟক ǰবҼɇিতক 
23.5. ɛাɮলন ǰতির করেত পারেব। 

24       ǰবҼɇিতক িনরাপদ িবিধ স˫েকȟ ʗাত হেব।   2 
24.1. ǰবҼɇিতক oয়ɇািরং eর জΓ ̶Ͱ͉ӆণ ȟ সাধারণ iেলকিɑিসɪ Ͱল 

বণ ȟনা করেত পারেব। 
24.2. iেলকিɑিশয়ানেদর জΓ ̶Ͱ͉ӆণ ȟ িনরাপʯা িবিধ বণ ȟনা করেত পারেব।  
24.3. লাiভ লাiন (চাӗ লাiন) ǯমiনেটΓাে˓র জΓ িনরাপʯা কম ȟপʺিত 

বণ ȟনা করেত পারেব। 
24.4. Ҽঘ ȟটনা সংɈামʲ িরেপাট ȟ ɛɀʯত করেত পারেব। 

25       ɛেজɰ স˫েকȟ ধারণা লাভ করেব।     3 
25.1. ɛেজɰ িক তা aবিহত হেব। 
25.2. ɛেজɰ eর ̶র˨͉ জানেত পারেব। 
25.3. ɛেজɰ ǰতরীর কােজ সতকȟতা aবলͯণ স˫েকȟ aবিহত হেত 
 পারেব। 

 
িবষয়বɀʯ : Εবহািরক                    ɶাস 
1 িনরাপʯা জিনত ǯপাশাক o মালামােলর সɬক  Εাবহার করার দɻতা aজȟন করেত 

পারেব।       4×2 
1.1. iেলকিɑকɇাল কােজ ΕবΉত িনরাপʯাজিনত ǯপাশাক o মালামাল িচনেত 

পারেব। 
1.2. ǯপাশাক o মালামােলর Εবহার/কাজ জানেত পারেব। 
1.3. ǯপাশাক o মালামােলর Εবহাের দɻতা aজȟন করেত পারেব। 
1.4. ǯপাশাক o মালামাল Εবহাের সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

2 iেলকিɑকɇাল কােজ ΕবΉত ҧলμ সনাɳকরণ o Εবহাের দɻতা aজȟন করেত িশখেব। 
4×3 

2.1. iেলকিɑকɇাল হɇা˅ ҧলμ িচনেত পারেব। 
2.2. হɇা˅ ҧলেসর Εবহার/কাজ জানেত পারেব। 
2.3. হɇা˅ ҧলμ Εবহাের সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

3 ǰবҼɇিতক oয়ɇািরং িফɪংস সনাɳকরণ o Εবহাের দɻতা aজȟন করেত পারেব। 
4×3 

3.1. ǰবҼɇিতক oয়ɇািরং িফɪংস িচনেত পারেব। 



3.2. ǰবҼɇিতক oয়ɇািরং িফɪংস Εবহার/কাজ জানেত পারেব। 
3.3. ǰবҼɇিতক oয়ɇািরং িফɪংস Εবহাের সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

4 িবিভˑ তার o কɇাবল (ধরণ, সাiজ, কােরʤ বহন ɻমতা o ǯভাে˷জ ǯɊড)     
সনাɳকরণ o oয়ɇার ǯগেজর সাহােΗ তােরর সাiজ িনণ ȟেয়র দɻতা aজȟন। 4×3   
4.1. িবিভˑ সাiেজর ǰবҼɇিতক তার o কɇাবল বাছাi করেত পারেব। 
4.2. বাছাiҍত তার o কɇাবলসӒহ সনাɳ করেত পারেব। 
4.3. সনাɳҍত তার o কɇাবেলর Εবহার জানেত পারেব। 
4.4. oয়ɇার ǯগজ িদেয় তােরর সাiজ পিরমাপ কের িলিপবʺ করেত পারেব।  
4.5. সাiজ aӂযায়ী পিরবাহী Εবহােরর দɻতা aজȟন করেব। 
4.6. তার o কɇাবেলর কােরʤ বহন ɻমতা o ǯভাে˷জ ǯɊড বলেত পারেব। 

5 eকহারা তার িদেয় িপগ ǯটiল জেয়˂ করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।  4×3 
5.1. জেয়˂ eর িচɖ τকেত পারেব। 
5.2. ɛেয়াজনীয় তার বাছাi করেত পারেব। 
5.3. ɛেয়াজনীয় ҧলμ বাছাi করেত পারেব। 
5.4. তােরর শীথ o iনӟেলশন ছাড়ােত পারেব। 
5.5. তার পির̖ার করেত পারেব। 
5.6. জেয়˂ স˫াদন করেত পারেব। 
5.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

6 eকহারা তার িদেয় ɪ-জেয়˂ জেয়˂ করার দɻতা aজȟন করেত পারেব। 4×3 
6.1. জেয়˂ eর িচɖ τকেত পারেব। 
6.2. ɛেয়াজনীয় তার বাছাi করেত পারেব। 
6.3. ɛেয়াজনীয় ҧলμ বাছাi করেত পারেব। 
6.4. তােরর শীথ o iনӟেলশন ছাড়ােত পারেব। 
6.5. তার পির̖ার করেত পারেব। 
6.6. জেয়˂ স˫াদন করেত পারেব। 
6.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

7 eকহারা তার িদেয় ǯবল ǯহʊার জেয়˂ করার দɻতা aজȟন করেত পারেব। 4×3 
7.1. জেয়˂ eর িচɖ τকেত পারেব। 
7.2. ɛেয়াজনীয় তার বাছাi করেত পারেব। 
7.3. ɛেয়াজনীয় ҧলμ বাছাi করেত পারেব। 
7.4. তােরর শীথ o iনӟেলশন ছাড়ােত পারেব। 
7.5. তার পির̖ার করেত পারেব। 
7.6. জেয়˂ স˫াদন করেত পারেব। 
7.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

8. বΈহারা তার িদেয় ǯমিরড জেয়˂ o িɝেটিনয়া জেয়˂ করার দɻতা aজȟন করেত  
পারেব।                                                                          4×3 
8.1. জেয়˂সӒেহর িচɖ τকেত পারেব। 
8.2. ɛেয়াজনীয় তার বাছাi করেত পারেব। 
8.3. ɛেয়াজনীয় ҧলμ বাছাi করেত পারেব। 



8.4. তােরর শীথ o iনӟেলশন ছাড়ােত পারেব। 
8.5. তার পির̖ার করেত পারেব। 
8.6. জেয়˂ স˫াদন করেত পারেব। 
8.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

9. বΈহারা Ҽi ǯকার কɇাবল িদেয় ҭপেলɼ জেয়  ˂করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।  4×3 
9.1. জেয়˂সӒেহর িচɖ τকেত পারেব। 
9.2. ɛেয়াজনীয় তার বাছাi করেত পারেব। 
9.3. ɛেয়াজনীয় ҧলμ বাছাi করেত পারেব। 
9.4. তােরর শীথ o iনӟেলশন ছাড়ােত পারেব। 
9.5. তার পির̖ার করেত পারেব। 
9.6. জেয়˂ স˫াদন করেত পারেব। 
9.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

10. ǯসা˹ািরং eবং ǯটিপং করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।  4×3 
10.1. ɛেয়াজনীয় জেয়˂ পির̖ার করেত পারেব। 
10.2. ǯসা˹ার o ˝াɼ বাছাi করেত পারেব। 
10.3. ɛেয়াজনীয় ҧলμ বাছাi করেত পারেব। 
10.4. ǯসা˹ািরং আয়রন সɬক ভােব uʯ˖ করেত পারেব। 
10.5. ǯসা˹ার ɪপ পির̖ার করেত পারেব। 
10.6. ǯসা˹ািরং স˫াদন করেত পারেব। 
10.7. ǯটপ বাছাi করেত পারেব। 
10.8. ǯটপ জড়ােত পারেব। 
10.9. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

11. চɇােনল আটকােনা eবং uহােত তার/কɇাবল ̝ াপেনর দɻতা aজȟন করেত পারেব। 4×4 
11.1. ɛেয়াজনীয় িবিভˑ মােপর চɇােনল বাছাi করেত পারেব। 
11.2. ɛেয়াজনীয় ҧলμ বাছাi করেত পারেব। 
11.3. রেয়ল প̞াগ o ӟɖ িদেয় চɇােনল আটকােত পারেব। 
11.4. চɇােনেলর মেΒ ɛেয়াজনীয় তার/কɇাবল বসােত পারেব। 
11.5. চɇােনেলর কভার আটকােত পারেব। 
11.6. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

12. জাংশন বেɼর তার সংেযাগ করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।  4×3 
12.1. ɛেয়াজনীয় তার সনাɳ করেত পারেব। 
12.2. তােরর ɛামত ɛͼত করেত পারেব। 
12.3. জেয়˂ স˫াদন করেত পারেব। 
12.4. ǯটিপং করেত পারেব। 
12.5. জাংশন বেɼর কভার লাগােত পারেব। 
12.6. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

13. ǯবােড ȟ 2ɪ ӟiচ ͏ারা 2ɪ বািত িনয়ˈেণর চɇােনল oয়ɇািরং করার দɻতা aজȟন 
করেত পারেব।       4×3 



13.1. ɛেয়াজনীয় সািকȟট িচɖ τকেত পারেব। 
13.2. চɇােনেলর সাiজ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
13.3. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাiকরেত পারেব। 
13.4. চɇােনল ̝াপন করেত পারেব (ǯল-আuট aӂযায়ী)। 
13.5. চɇােনেলর মΒ িদেয় তার টানেত পারেব। 
13.6. চɇােনেলর কভার বসােত পারেব। 
13.7. ǯবােড ȟ ӟiচ, ǯহা˹ ার বসােত পারেব eবং ǯহা˹ াের তার সংেযাগ করেত পারেব। 
13.8. সংেযাগ পরীɻা করেত পারেব। 
13.9. পাoয়ার সা˚াi  িদেয় পরীɻা করেত পারেব। 
13.10. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

14. ɪuব লাiট সংেযাগ করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।  4×3 
14.1. ɛেয়াজনীয় ҧলμ eবং সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
14.2. ɪuব লাiট ǯবস আটকােত পারেব। 
14.3. ɪuব ǯহা˹ার আটকােত পারেব। 
14.4. ǯচাক কেয়ল (iেলকিɑকɇাল o iেলকɑিনক) আটকােত পারেব। 
14.5. তােরর সংেযাগ স˫ˑ করেত পারেব। 
14.6. ̙াট ȟার ̝াপন করেত পারেব। 
14.7. সা˚াi  িদেয় পরীɻা করেত পারেব। 
14.8. ̙াট ȟার ভাল না খারাপ তা পরীɻা করেত পারেব। 
14.9. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

15. ǯবােড ȟ 2ɪ বািত, 2ɪ ফɇান পেয়˂, 2ɪ সেকট পেয়˂, িতনɪ ӟiচ ͏ারা সতˈভােব 
িনয়ˈনাধীন চɇােনল oয়ɇািরং করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।          4×4 
15.1. ɛেয়াজনীয় সািকȟট িচɖ τকেত পারেব। 
15.2. চɇােনেলর সাiজ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
15.3. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাiকরেত পারেব। 
15.4. চɇােনল ̝াপন করেত পারেব (ǯল-আuট aӂযায়ী)। 
15.5. চɇােনেলর মΒ িদেয় তার টানেত পারেব। 
15.6. চɇােনেলর কভার বসােত পারেব। 
15.7. ǯবােড ȟ ӟiচ, সেকট, ǯহা˹ার, িসিলংেরাজ বসােত করেত পারেব। 
15.8. ӟiচ, ǯহা˹াের, সেকেট o িসিলংেরােজ তার সংেযাগ করেত পারেব। 
15.9. সংেযাগ পরীɻা করেত পারেব। 
15.10. পাoয়ার সা˚াi  িদেয় পরীɻা করেত পারেব। 
15.11. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

16. িতনɪ iি˅েকটর Ιা˫সহ ǯবােড ȟ eকɪ কিলং ǯবল, িতনɪ ӟiচ ͏ারা িনয়ˈণাধীন 
চɇােনল oয়ɇািরং করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।           4×4 
16.1. ɛেয়াজনীয় সািকȟট িচɖ τকেত পারেব। 
16.2. চɇােনেলর সাiজ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
16.3. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাiকরেত পারেব। 
16.4. তার বাছাi করেত পারেব। 



16.5. চɇােনল ̝াপন করেত পারেব (ǯল-আuট aӂযায়ী)। 
16.6. চɇােনেলর মΒ িদেয় তার টানেত পারেব। 
16.7. চɇােনেলর কভার বসােত পারেব। 
16.8. ǯবােড ȟ ӟiচ, ǯহা˹ার িসিলংেরাজ বসােত পারেব। 
16.9. ǯবােড ȟ কিলং ǯবল লাগােত পারেব। 
16.10. ӟiচ, ǯহা˹াের, o িসিলংেরােজ তার সংেযাগ করেত পারেব। 
16.11. সংেযাগ পরীɻা করেত পারেব। 
16.12. পাoয়ার সা˚াi  িদেয় পরীɻা করেত পারেব। 
16.13. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

17. ǯবােড ȟ eকɪ ɪuব লাiট, eকɪ িসিলং ফɇান আলাদাভােব িনয়ˈেণর চɇােনল oয়ɇািরং 
করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।      4×4 
17.1. ɛেয়াজনীয় সািকȟট িচɖ τকেত পারেব। 
17.2. চɇােনেলর সাiজ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
17.3. ҧলμ o সরʛামািদ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
17.4. চɇােনল ̝াপন করেত পারেব (ǯল-আuট aӂযায়ী)। 
17.5. চɇােনেলর মΒ িদেয় তার টানেত পারেব। 
17.6. চɇােনেলর কভার বসােত পারেব। 
17.7. ǯবােড ȟ ӟiচ, ǯহা˹ার, িসিলংেরাজ বসােত পারেব। 
17.8. ӟiচ, ǯহা˹াের, o িসিলংেরােজ তার সংেযাগ করেত পারেব। 
17.9. সংেযাগ পরীɻা করেত পারেব। 
17.10. পাoয়ার সা˚াi  িদেয় পরীɻা করেত পারেব। 
17.11. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

18. ǯবােড ȟ eকɪ বািত Ҽ’ɪ ҧ oেয় ͏ারা ·তˈভােব িনয়ˈণাধীন চɇােনল oয়ɇািরং 
করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।    4×3 
18.1. ɛেয়াজনীয় সািকȟট িচɖ τকেত পারেব। 
18.2. চɇােনেলর সাiজ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
18.3. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাiকরেত পারেব। 
18.4. চɇােনল ̝াপন করেত পারেব (ǯল-আuট aӂযায়ী)। 
18.5. চɇােনেলর মΒ িদেয় তার টানেত পারেব। 
18.6. চɇােনেলর কভার বসােত পারেব। 
18.7. ǯবােড ȟ ӟiচ, ǯহা˹ার বসােত করেত পারেব। 
18.8. ӟiচ o ǯহা˹াের তার সংেযাগ করেত পারেব। 
18.9. সংেযাগ পরীɻা করেত পারেব। 
18.10. পাoয়ার সা˚াi  িদেয় পরীɻা করেত পারেব। 
18.11. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

19. ɑািফক কেʣাল সািকȟেট দɻতা ǯদখােত পারেব।   4×4 
19.1. চারমুখী রাসʲার ɑািফক কেʣাল সািকȟট τকেত পারেব। 
19.2. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাiকরেত পারেব। 
19.3. ǯহা˹ার, ӟiচ eবং িনেদ ȟশক বািত সংেযাগ করেত পারেব। 
19.4. সংেযাগ পরীɻা করেত পারেব। 
19.5. পাoয়ার সা˚াi  িদেয় পরীɻা করেত পারেব। 
19.6. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 



20. Ҽ.ɪ eনািজȟ ǯসিভং Ιা˫, Ҽ’ɪ ɪuবলাiট, Ҽ’ɪ িতন িপন সেকট, Ҽ’ɪ কিলং 
ǯবল, Ҽ’ɪ ফɇান eর জΓ িফuজ, ǯমiন ӟiচ, জাংশন বɼ িদেয় িপিভিস কжiট 
oয়ɇািরং করার দɻতা aজȟন করেব।    4×4 
20.1. oয়ɇািরং ডায়াɊাম τকেত পারেব। 
20.2. যˈপািত, ҧলμ o সরʛামািদ বাছাiকরেত পারেব। 
20.3. ǯদয়ােল রয়ɇাল প̞াগ বিসেয় Νাডল িদেয় িফস oয়ɇারসহ িপিভিস কжiট 

 বসােত পারেব। 
20.4. জাংশন বɼ, ӟiচ ǯবাড ȟ, িফuজ, ǯমiন ӟiচ, ӟiচ, সেকট, িসিলংেরাজ 
 iতɇািদ বসােত পারেব। 
20.5. কжiেটর মΒিদয়া তার টানেত পারেব। 
20.6. যথাযথভােব সংেযাগ করেত পারেব। 
20.7. সংেযাগ পরীɻা করেত পারেব। 
20.8. পাoয়ার সা˚াi  িদেয় পরীɻা করেত পারেব। 
20.9. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

21. আথ ȟ iেলকেɑাড বসােনা eবং আথ ȟ ǯরিজ̙ɇা˓ পিরমাপ করার দɻতা aজȟন 
করেত পারেব।       4×4 
21.1. আিথ ȟং eর ̝ান িনব ȟাচন করেত পারেব। 
21.2. ɛেয়াজনীয় ҧলμ eবং সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
21.3. আথ ȟ ǯ˚ট /iেলকেɑাড ɛͼত করেত পারেব। 
21.4. মাɪ খনন করেত পারেব। 
21.5. iেলকেɑাড ̝াপন করেত পারেব। 
21.6. িপট ভরাট করেত পারেব। 
21.7. ɛেয়াজনীয় িমটার বাছাi করেত পারেব। 
21.8. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
21.9. িমটার সংেযাগ করেত পারেব। 
21.10. িমটােরর পাঠ িনেত পারেব। 
21.11. পিরমােপর িসʺামʲ িদেত পারেব। 
21.12. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

22. oয়ɇািরং eর কি˂িনuɪ cix¶v, ǯপালািরɪ cix¶v eবং iনӟেলশন ǯরিজ̙ɇা˓ 
পিরমাপ করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।   4×3 
22.1. ɛেতɇক কােজর জΓ ɛেয়াজনীয় িমটার বাছাi করেত পারেব। 
22.2. টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
22.3. িমটার সংেযাগ করেত পারেব। 
22.4. িমটােরর পাঠ িনেত পারেব। 
22.5. পিরমােপর wm×všÍ িদেত পারেব। 
22.6. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

23. ধাতব বার ( তামা/ ǯলাহা) িদেয় িবিভˑ ধরেনর বাসবার ǰতরী করার দɻতা 
aজȟন করেব।       4×3 

23.1. ɛেয়াজনীয় িচɖ AuvK‡Z পারেব। 



23.2. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাiকরেত পারেব। 
23.3. সɬক মােপর ধাতব বার কাটেত পারেব। 
23.4. সɬকভােব িɓল কের Ѽ িদেয় িডিবেত আটকােত পারেব। 

24. oয়ɇািরং Ӌেথ Ҽ’র˨ম িবিশ̌ eকɪ বাসҒেহর চɇােনল oয়ɇািরং করার দɻতা 
aজȟন করেত পারেব।        4×4 
24.1. ɛিতɪ র˨েম eকɪ eনািজȟ Ιা˫ , eকɪ ɪuব লাiট, eকɪ ফɇান o eকɪ  
 সেকট eবং বাসҒেহ eকɪ কিলং ǯবল থাকেব।  
24.2. ǯমiন ӟiচ, eম িস িবসহ িডি̋িবuশন বȢɤ, জাংশন বȢɤ, িপিভিস Ҽ’ǯকার 
তার,  

 আথ ȟ কি˂িনuɪ তারসহ আথ ȟ করা থাকেব। 
24.3. ɛেয়াজনীয় সািকȟট িচɖ τকেত পারেব। 
24.4. যˈপািত, ҧলμ o সরʛামািদ বাছাiকরেত পারেব। 
24.5. চɇােনেলর সাiজ িনব ȟাচন কের রয়ɇাল প̞াগ বিসেয় ǯল-আuট aӂযায়ী  
 চɇােনল ̝াপন করেত পারেব।  
24.6. চɇােনেলর মΒ িদেয় তার টানেত পারেব। 
24.7. চɇােনেলর কভার বসােত পারেব। 
24.8. ǯমiন ӟiচ, eম িস িব সহ িডি̋িবuশন বȢɤ, জাংশন বȢɤ, ӟiচ, ǯহা˹ার 
 বসােত করেত পারেব। 
24.9. ӟiচ o ǯহা˹াের তার সংেযাগ কের আথ ȟ কি˂িনuɪ তারসহ আিথ ȟং 
করেত 

 পারেব। 
24.10. সংেযাগ পরীɻা কের oয়ɇািরং ǯটে̌র মাΒেম পাoয়ার সা˚াi  িদেত  
 পারেব। 
24.11. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

25. oয়ɇািরং Ӌেথ Ҽ’র˨ম িবিশ̌ eকɪ বাসҒেহর কনিস˹ কжiট oয়ɇািরং করার 
দɻতা aজȟন করেত পারেব।     4×4 
25.1. ɛিতɪ Ͱেম eকɪ eনািজȟ Ιা˫, eকɪ ɪuব লাiট, eকɪ ফɇান o 

 eকɪ সেকট eবং বাসҒেহ eকɪ কিলং ǯবল o eকɪ িɜজ আuটেলট 
 থাকেব।  

25.2. ǯমiন ӟiচ, eম িস িব সহ িডি̋িবuশন বȢɤ, জাংশন বȢɤ, িপিভিস Ҽ’ǯকার 
 তার, আথ ȟ কি˂িনuɪাতারসহ আথ ȟ করা থাকেব। 

25.3. ɛেয়াজনীয় সািকȟট িচɖ τকেত পারেব। 
25.4. যˈপািত, ҧলμ o সরʛামািদ বাছাiকরেত পারেব। 
25.5. কжiেটর সাiজ িনব ȟাচন কের রয়ɇাল প̞াগ বিসেয় ǯল-আuট aӂযায়ী 
 Νাডল িদেয় িফস তারসহ ǯদ’য়াল ǯকেট কжiট ̝াপন করেত পারেব।  
25.6. কжiেটর মΒ িদেয় তার টানেত পারেব।  
25.7. ǯমiন ӟiচ, eম িস িবসহ িডি̋িবuশন বȢɤ, জাংশন বȢɤ, ӟiচ, ǯহা˹ার  



 বসােত করেত পারেব। 
25.8. ӟiচ o ǯহা˹ াের তার সংেযাগ কের আথ ȟ কি ি˂নuɪ তারসহ আিথ ȟং করেত 
পারেব। 

25.9. সংেযাগ পরীɻা কের oয়ɇািরং ǯটে̌র মাΒেম পাoয়ার সা̊ াi  িদেত পারেব। 
25.10. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করেত পারেব। 

26. ɛেজɰ ǰতরীেত দɻতা aজȟন করেত পারেব।    4×4 
26.1. ɛেজɰ িক তা aবিহত হেব। 
26.2. ɛেজɰ eর ̶র˨͉ জানেত পারেব। 
26.3. ɛেজɰ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
26.4. ɛেজেɰর মালামাল সংɊহ করেত পারেব। 
26.5. ɛেজɰ ǰতরী করেত পারেব। 
26.6. কােজ সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

38 লাiফ ি̖ল ǯডেভলপেম˂    
27.1. Εিɳ͉ ӟরɻা করেত সɻম হেব।    3 

27.1.1. ǰদনিˍন কায ȟ পিরক˾না ɛণয়ন করেত সɻম হেব। 
27.1.2. সাফΙ aজȟন o সাফেΙর বাধϲসӒহ aিতɈম করেত সɻম হেব।  
27.1.3. সাফেΙর পিরমাপ করেত সɻম হেব। 
27.1.4. আʲ স˰ানেবােধ aটল থাকেত eবং আʲময ȟাদার ӟফল aজȟন 

 করেত সɻম হেব। 
27.1.5. িন˨মােনর আʲ স˰ােনর কারণসӒহ িচি̧ত করেত সɻম হেব। 
27.1.6. আʲ িব͵াস িনম ȟাণ ǯকৗশলসӒহ আয়͉ করেত সɻম হেব।   

27.2. iিতবাচক Ҿি̌ভিʊ ɛকােশ সɻম হেব।   2 
27.2.1. মানিবক ̶নাবলীস˫ˑ Ҿি̌ভিʊ aজȟেন সɻম হেব। 
27.2.2. ӟস˫ˑ Ҿি̌ভʊীর aিধকারী হেব। 
27.2.3. মেনাভাব িনধ ȟারেণর uপাদানসӒহ িচি̧ত করেত পারেব। 
27.2.4. iিতবাচক মেনাভােবর ӟিবধাসӒহ বাসʲেব ɛেয়াগ করেত পারেব। 
27.2.5. iিতবাচক মেনাভাব গঠেনর ধাপসӒহ Εিɳগত জীবেন ɛেয়াগ করেত 

সɻম হেব।  
27.3. ӒΙেবাধ সমুেˑাত রাখেত সɻম হেব।   3 

27.3.1. ӒΙেবাধ িকভােব িবচার করা হয় তা আয়͉ করেত সɻম হেব। 
27.3.2. ӒΙেবাধ o aথ ȟৈনিতক কম ȟকাে˅ aংশɊহেণ দɻতা aজȟন করেব।  
27.3.3. Εিɳগত জীবেন aʊীকার বʺতা aভɇাস করেত সɻম হেব। 
27.3.4. ǰনিতক সততা o আiনগত সততা aভɇাস eর দɻতা aজȟন করেব। 
27.3.5. ӒΙেবােধর uˑয়ন o পিরশীলেন সɻম হেব।  

27.4. সামািজক দɻতা o আমʲঃ Εিɳক স˫কȟ ̝াপেন সɻম হেব। 3 
27.4.1. সামািজক কাঠােমােত আমʲ-Εিɳক স˫কȟ ̝াপেন দɻতা aজȟন 

করেব। 



27.4.2. সহমিম ȟতা o সহেযািগতা সহমিম ȟতােবাধ ӟরɻা করেত সɻম হেব। 
27.4.3. আমʲঃΕিɳক স˫কȟ ӟরɻা করেত সɻম হেব। 
27.4.4. িবেরােধর কারণসӒহ িচি̧তকরণ eবং সমাধান করেত সɻম হেব। 
27.4.5. আমʲঃΕিɳক স˫কȟ uˑয়েনর ǯকৗশলসӒহ ɛেয়াগ করেত সɻম হেব।

  
27.5. uপ̝াপন ǯকৗশল স˫েকȟ দɻতা aজȟন করেত পারেব।  3 

27.5.1. বাচন ভিʊ (বিড Ιং̶েয়জ) ɛকােশ সɻম হেব।  
27.5.2. আকার-iিʊত, Ҿি̌ ভিʊ, মুখভিʊর মাΒেম িবষয়বɀʯর uপ̝াপন 

ǯকৗশল 
27.5.3. aবলͯন করেত সɻম হেব।  
27.5.4. ভাষা o সɬক uʎারণরীিত ɛকােশ সɻম হেব। 
27.5.5. uপ̝াপনার গিত o কʦ·র িনয়ˈণ করেত সɻম হেব। 
27.5.6. uপ̝াপনায় আҿিনক যেˈর Εবহার (OHP, LCD ɛেজɰর eবং  
27.5.7. ǯহায়াiট ǯবাড ȟ (iতɇািদ) করেত দɻতা aজȟন করেব।  

27.6. Skill in Communicative English (Conversational 
         Situation)  

27.6.1. Live in an Apartment     1 
27.6.2. Speak English –Using the Telephone  1 
27.6.3. About different type of cutters & Collect chuck.1 
27.6.4. Speak English- Get help in stores and Talking about 
            Shopping.     1 
27.6.5. Send and Receiving Letters    1 
27.6.6. Talk about the Weather & Trips and sight seeing.1 
27.6.7. Talk about Eating & Dinner Conversation. 1 

 
জব তািলকা :                 
জব 
নং 

জেবর িববরণ ɶাশ 

2 িনরাপʯা জিনত ǯপাশাক o মালামােলর সɬক  Εাবহার করার দɻতা aজȟন 2 
3 iেলকিɑকɇাল কােজ ΕবΉত হɇা˅ ҧলμ সনাɳকরণ o Εবহাের দɻতা aজȟন  2 
4 ǰবҼɇিতক oয়ɇািরং িফɪংস সনাɳকরণ o Εবহাের দɻতা aজȟন 2 
5 িবিভˑ তার o কɇাবল (ধরণ, সাiজ, কােরʤ বহন ɻমতা o ǯভাে˷জ ǯɊড) 

সনাɳকরণ o oয়ɇার ǯগেজর সাহােΗ তােরর সাiজ িনণ ȟেয়র দɻতা aজȟন । 
2 

6 eকহারা তার িদেয় িপগ ǯটiল জেয়˂ করার দɻতা aজȟন করেত পারেব। 3 
7 eকহারা তার িদেয় ɪ-জেয়˂ জেয়˂ করার দɻতা aজȟন করেত পারেব। 3 
8 eকহারা তার িদেয় ǯবল ǯহʊার জেয়˂ করার দɻতা aজȟন করেত পারেব। 4 
9 বΈহারা তার িদেয় ǯমিরড জেয়˂ o িɝেটিনয়া জেয়˂ করার দɻতা aজȟন 3 



করেত পারেব। 
৯ বΈহারা Ҽi ǯকার কɇাবল িদেয় ҭপেলɼ জেয়˂ করার দɻতা aজȟন করেত 

পারেব। 
3 

21 ǯসা˹ািরং eবং ǯটিপং করার দɻতা aজȟন করেত পারেব। 4 
22 চɇােনল আটকােনা eবং চɇােনেল তার/কɇাবল  আটকােনার দɻতা aজȟন 

করেত পারেব। 
3 

23 জাংশন বেɼর তার সংেযাগ করার দɻতা aজȟন করেত পারেব। 4 
24 ǯবােড ȟ 2ɪ ӟiচ ͏ারা 2ɪ বািত িনয়ˈেণর চɇােনল oয়ɇািরং করার দɻতা 

aজȟন করেত পারেব।  
4 

25 ɪuব লাiট সংেযাগ করার দɻতা aজȟন করেত পারেব। 3 
26 ǯবােড ȟ 2ɪ বািত, 2ɪ ফɇান পেয়˂, 2ɪ সেকট পেয়˂, িতনɪ ӟiচ ͏ারা 

সতˈভােব িনয়ˈনাধীন চɇােনল oয়ɇািরং করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।   
3 

27 িতনɪ iি˅েকটর Ιা˫সহ ǯবােড ȟ eকɪ কিলং ǯবল, িতনɪ ӟiচ ͏ারা 
িনয়ˈণাধীন চɇােনল oয়ɇািরং করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।  

4 

28 ǯবােড ȟ eকɪ ɪuব লাiট, eকɪ িসিলং ফɇান আলাদাভােব িনয়ˈেণর চɇােনল 
oয়ɇািরং করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।  

4 

29 ǯবােড ȟ eকɪ বািত Ҽ’ɪ ҧ oেয় ͏ারা ·তˈভােব িনয়ˈণাধীন চɇােনল oয়ɇািরং 
করার দɻতা aজȟন করেত পারেব।  

4 

2৯ ɑািফক কেʣাল সািকȟট ǰতিরেত দɻতা aজȟন করেত পারেব।  4 
31 Ҽ.ɪ eনািজȟ ǯসিভং Ιা˫, Ҽ’ɪ ɪuবলাiট, Ҽ’ɪ িতন িপন সেকট, Ҽ’ɪ 

কিলং ǯবল, Ҽ’ɪ ফɇান eর জΓ িফuজ, ǯমiন ӟiচ, জাংশন বɼ িদেয় 
িপিভিস কжiট oয়ɇািরং করার দɻতা aজȟন করেব। 

4 

32 আথ ȟ iেলকেɑাড বসােনার দɻতা aজȟন করেত পারেব। 3 
33 oয়ɇািরং eর কি˂িনuɪ cix¶v, ӟiেচর ǯপালািরɪ cix¶v, iনӟেলশন 

ǯরিজ̙ɇা˓ eবং  আথ ȟ ǯরিজ̌ɇা˓ পিরমাপ করার দɻতা aজȟন   
4 

34 ধাতব বার ( তামা/ǯলাহা) িদেয় িবিভˑ ধরেনর বাসবার ǰতরী করার দɻতা 
aজȟন করেব। 

3 

35 oয়ɇািরং Ӌেথ Ҽ’র˨ম িবিশ̌ eকɪ বাসҒেহর চɇােনল oয়ɇািরং করার দɻতা 
aজȟন করেত পারেব।  

3 

36 oয়ɇািরং Ӌেথ Ҽ’র˨ম িবিশ̌ eকɪ বাসҒেহর কনিস˹ কжiট oয়ɇািরং 
করার দɻতা aজȟন করেত পারেব। 

3 

37 ɛেজɰ ǰতরীেত দɻতা aজȟন করেত পারেব।  3 
38 লাiফ ি̖ল ǯডেভলপেম˂ e দɻতা aজȟন করেত পারেব। 7 

 



ǯজনােরল iেলকিɑকɇাল oয়াকȟস-3 (ি͏তীয় পɖ) 
দশম ǯɢিণ  

িবষয় ǯকাড: ৯135 
 
লɻɇ : 

1. ǯসল o Εাটারী স˫েকȟ দɻ কের গেড় ǯতালা। 
2. সাবে̙শন, সািকȟট ǯɝকার o ɛেটকɪভ িডভাiস স˫েকȟ aবিহত কের ǯতালা। 
3. Εবহািরক কােজর সময় সতকȟতা aবলͯন করা o িনরাপদ আচরণ ɛদশ ȟেন 

aভɇ̝ কের ǯতালা। 
4. Εবহািরক কাজ কেম ȟর ɛিত iিতবাচক মেনাভাব গেড় ǯতালা। 
5. সেব ȟাপির জাতীয় দɻতামান Ҹতীয় eর uপেযাগী দɻ জনশিɳ ǰতরী করা। 
6. লাiফ ি̖ল ǯডেভলপেম˂ করা। 

 
িবষয়বɀʯর সংিɻ˖ িববরণ : 
ǯসল o Εাটাির, সাধারণ ǯসল o ɓাi-ǯসল, িলড িলড eিসড ǯসল, ǯসেলর সংেযাগ, 
Εাটাির ǯরɪং, Εাটারী চাজȟার o চািজȟং পʺিত, ǯসালার িসে̙ম, সাবে̙শন, সািকȟট 
ǯɝকার, িরেল o লাiটিনং aɇাের̌র, িবҼɇৎ পিরবাহীর ǯরিজা˓ o তাপমাɖার মেΒ 
স˫কȟ, ǰবҼɇিতক হীটার o ̲কার, ǰবҼɇিতক iি̛, ǰবҼɇিতক ǯকটিল o ǯটা̙ার, 
ǰবҼɇিতক ভɇা̲য়াম িɶনার, ǰবҼɇিতক ǯহয়ার ɓায়ার, ǯরিɜজােরটর, মাiেɈাoেয়ভ 
oেভন, ǰবҼɇিতক যˈপািতর সাধারণ ͇ɪ   o ɛিতকার, আi িপ eস/ǯহাম 
iuিপeস/iিপeস, iuিপeস, ǯভাে˷জ ̙ɇািবলাiজার। 
 
িবষয়বɀʯ (তািʮক): 
ǯসল o Εাটাির 
1 ǯসল o Εাটাির স˫েকȟ ɛাথিমক ধারণা লাভ করেব।  3 

1.1. ǯসল বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
1.2. Εাটাির বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
1.3. ǯসেলর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 

2 সাধারণ ǯসল o ɓাi-ǯসল স˫েকȟ ʗাত হেব।   3 
2.1. সাধারণ ǯসেলর গঠন বণ ȟনা করেত পারেব। 
2.2. সাধারণ ǯসেলর ͇ɪ   বণ ȟনা করেত পারেব। 
2.3. সাধারণ ǯসেলর ͇ɪ   ҽর করার পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
2.4. ɓাi ǯসেলর গঠন বণ ȟনা করেত পারেব। 
2.5. ɓাi ǯসেলর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 

3 িলড িলড eিসড ǯসল স˫েকȟ aবগত হেব।   6 
3.1. সʙয়ী ǯসল বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
3.2. িলড িলড eিসড ǯসেলর গঠন বণ ȟনা করেত পারেব। 
3.3. িলড িলড eিসড ǯসেলর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 



3.4. িলড িলড eিসড ǯসল চাজȟ করার ǯɻেɖ সতকȟতাӒলক পদেɻপসӒহ 
 uে̂খ করেত পারেব। 
3.5. িলড িলড eিসড রɻণােবɻেণর ɛেয়াজনীয় পদেɻপসӒহ uে̂খ করেত 

পারেব। 
3.6. িনেকল-কɇাডিময়াম ǯসেলর ӟিবধা uে̂খ করেত পারেব। 

4 ǯসেলর সংেযাগ স˫েকȟ aবগত হেব।    5 
4.1. ǯসেলর সংেযাগ বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
4.2. ǯসল সংেযােগর ǯɢণীিবভাগ স˫েকȟ বণ ȟনা করেত পারেব। 
4.3. ǯসল সংেযােগর ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব। 
4.4. ǯসেলর িসিরজ সংেযাগ বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
4.5. ǯসেলর িসিরজ সংেযােগর ̶Ͱ͉ বণ ȟনা করেত পারেব। 
4.6. ǯসেলর Δারালাল সংেযাগ বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
4.7. ǯসেলর Δারালাল সংেযােগর ̶Ͱ͉ বণ ȟনা করেত পারেব। 

5 Εাটাির ǯরɪং স˫েকȟ aবিহত হেব।    3 
5.1. Εাটািরর ǯরɪং বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
5.2. Εাটািরর ǯরɪং িক িক িবষেয়র uপর িনভ ȟর কের তা জানেত 
পারেব। 
5.3. Εাটািরর ǯরɪং িকভােব ǯলখা হয় তা জানেত পারেব। 

6 Εাটাির চাজȟার o চািজȟং পʺিত স˫েকȟ aবিহত হেব।  4 
6.1. চাজȟার o চািজȟং িক তা Εবɳ করেত পারেব। 
6.2. Εাটারী চাজȟার eর কাজ বণ ȟনা করেত পারেব। 
6.3. Εাটারী চািজȟং বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
6.4. Εাটারী চািজȟং পʺিত uে̂খ করেত পারেব। 
6.5. Εাটারী চািজȟং e সতকȟতা Εাা করেত পারেব। 
6.6. Εাটারী চাজȟােরর সােথ সংেযাগ িচɖসহ Εাা করেত পারেব। 

7 ǯসালার িসে̙ম স˫েকȟ aবগত হেব।    4 
7.1. ǯসালার িসে̙ম স˫েকȟ বণ ȟনা করেত পারেব। 
7.2. ǯসালার িসে̙েমর ̶Ͱ͉ uে̂খ করেত পারেব। 
7.3. ǯসালার িসে̙ম -e ΕবΉত সরʛামািদর তািলকা ɛসʲত করেত 
পারেব 
7.4. ɛচিলত িবҼɇৎ uৎপাদন পʺিতর সােথ Ҷলনা করেত পারেব। 

8 সাবে̙শন স˫েকȟ aবিহত হেব।    4 
8.1. সাবে̙শন eর কাজ স˫েকȟ জানেত পারেব।  
8.2. সাবে̙শেনর যˈপািত সনাɳ করেত পারেব। 
8.3. সাবে̙শেনর যˈপািত aপােরট করেত পারেব। 
8.4. 22/1.5 ǯকিভ সাবে̙শেনর িসেʊল লাiন ডায়াɊাম aʈন করেত পারেব 

 
সািকȟট ǯɝকার o ɛেটকɪভ িডভাiস 
9 সািকȟট ǯɝকার স˫েকȟ aবিহত হেব।    9 

9.1. সািকȟট ǯɝকার িক তা Εɳ করেত পারেব। 



9.2. সািকȟট ǯɝকােরর ɛেয়াজনীয়তা uে̂খ করেত পারেব।  
9.3. সািকȟট ǯɝকােরর ɛকারেভদ uে̂খ করেত পারেব। 
9.4. সািকȟট ǯɝকােরর Ӓলনীিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
9.5. আকȟ বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
9.6. আকȟ িকভােব uৎপˑ হয় তা বণ ȟনা করেত পারেব। 
9.7. সািকȟট ǯɝকােরর সাধারণ গঠন বণ ȟনা করেত পারেব। 
9.8. সািকȟট ǯɝকােরর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
9.9. আথ ȟ িলেকজ সািকȟট ǯɝকার িক তা Εɳ করেত পারেব। 
9.10. আথ ȟ িলেকজ সািকȟট ǯɝকােরর ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব 
9.11. আথ ȟ িলেকজ সািকȟট ǯɝকার সািকȟেট সংেযােগর িচɖ aʈন করেত 

পারেব 
9.12. eয়ার সািকȟট ǯɝকার িক তা Εɳ করেত পারেব। 
9.13. eয়ার সািকȟট ǯɝকােরর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
9.14. aেয়ল সািকȟট ǯɝকার িক তা Εɳ করেত পারেব। 
9.15. aেয়েলর ɛেয়াজনীয় ̶ণাবলী uে̂খ করেত পারেব। 
9.16. aেয়ল সািকȟট ǯɝকােরর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 

10 িরেল o লাiটিনং aɇাের̌র স˫েকȟ aবিহত হেব।   3 
10.1. িরেল বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
10.2. িরেলর Εবহার uে̂খ করেত পারেব। 
10.3. িরেলর সংেযাগ পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
10.4. লাiটিনং বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
10.5. লাiটিনং aɇাের̌র বলেত িক Ӌঝায় তা Εɳ করেত পারেব। 
10.6. লাiটিনং aɇাের̌র Εবহােরর ɛেয়াজনীয়তা বণ ȟনা করেত পারেব। 

11 িবҼɇৎ পিরবাহীর ǯরিজ̌ɇা˓ o তাপমাɖার মেΒ স˫েকȟ aবিহত হেব। 2 
11.1. িবҼɇৎ পিরবাহীর সােথ ǯরিজ̙ɇাে˓র স˫কȟ িক তা Εɳ করেত 
 পারেব। 
11.2. তাপমাɖা সহগ িক তা Εɳ করেত পারেব। 
11.3. তাপমাɖা ɥাস-Ӎিʺর সােথ ǯরিজ̙ɇাে˓র স˫কȟ uে̂খ করেত 
 পারেব। 

ǯডােমি̙ক eɇাপ̞ােয়ে˓স 
12 ǰবҼɇিতক হীটার o ̲কার স˫েকȟ aবিহত হেব।   5 

12.1. ǰবҼɇিতক হীটােরর কাজ বণ ȟনা করেত পারেব। 
12.2. ǰবҼɇিতক হীটােরর ǯɢণীিবভাগ uে̂খ করেত পারেব। 
12.3. ǰবҼɇিতক হীটার eর িবিভˑ aংেশর ɛেয়াজনীয়তা uে̂খ করেত 
 পারেব। 
12.4. ǰবҼɇিতক হীটার eর কায ȟপʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
12.5. ǰবҼɇিতক হীটার eর স˯াΕ ͇ɪ   uে̂খ করেত পারেব। 



12.6. ǰবҼɇিতক হীটার eর ͇ɪ  র ɛিতকার বণ ȟনা করেত পারেব। 
12.7. ǰবҼɇিতক ̲কােরর কাজ বণ ȟনা করেত পারেব। 
12.8. ǰবҼɇিতক ̲কােরর সাধারণ সািকȟট িচɖ aʈন করেত পারেব। 
12.9. ǰবҼɇিতক ̲কােরর সাধারণ কায ȟপʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
12.10. ǰবҼɇিতক ̲কােরর স˯াΕ ͇ɪ   uে̂খ করেত পারেব। 
12.11. ǰবҼɇিতক ̲কােরর স˯াΕ ͇ɪ  র ɛিতকার বণ ȟনা করেত পারেব।  

13 ǰবҼɇিতক iি̛ স˫েকȟ aবিহত হেব।    4 
13.1. ǰবҼɇিতক iি̛র সাধারণ গঠন বণ ȟনা করেত পারেব। 
13.2. ǰবҼɇিতক iি̛র সািকȟট িচɖ aʈন  করেত পারেব। 
13.3. ǰবҼɇিতক iি̛র কায ȟপʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
13.4. ǰবҼɇিতক iি̛র eর স˯াΕ ͇ɪ   uে̂খ করেত পারেব। 
13.5. ǰবҼɇিতক iি̛র eর ͇ɪ  র ɛিতকার বণ ȟনা করেত পারেব। 

14 ǰবҼɇিতক ǯকটিল  o ǯটা̙ার স˫েকȟ aবিহত হেব।  4 
14.1. ǰবҼɇিতক ǯকটিল সাধারণ গঠন বণ ȟনা করেত পারেব। 
14.2. ǰবҼɇিতক ǯকটিল সাধারণ সািকȟট িচɖ aʈন  করেত পারেব। 
14.3. ǰবҼɇিতক ǯকটিল সাধারণ কায ȟপʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
14.4. ǰবҼɇিতক ǯকটিল eর স˯াΕ ͇ɪ   uে̂খ করেত পারেব। 
14.5. ǰবҼɇিতক ǯকটিল eর ͇ɪ  র ɛিতকার করেত পারেব। 
14.6. ǰবҼɇিতক ǯটা̙ার eর সাধারণ গঠন বণ ȟনা করেত পারেব। 
14.7. ǰবҼɇিতক ǯটা̙ার eর সাধারণ সািকȟট িচɖ aʈন  করেত পারেব। 
14.8. ǰবҼɇিতক ǯটা̙ার eর সাধারণ কায ȟপʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
14.9. ǰবҼɇিতক ǯটা̙ার eর স˯াΕ ͇ɪ   uে̂খ করেত পারেব। 
14.10. ǰবҼɇিতক ǯটা̙ার eর ͇ɪ  র ɛিতকার করেত পারেব। 

15 ǰবҼɇিতক ভɇা̲য়াম িɶনার o ǰবҼɇিতক ǯহয়ার ɓায়ার স˫েকȟ aবিহত হেব। 4 
15.1. ǰবҼɇিতক ভɇা̲য়াম িɶনার িদেয় কাজ করেত পারেব। 
15.2. ǰবҼɇিতক ভɇা̲য়াম িɶনার স˯াΕ ͇ɪ   uে̂খ করেত পারেব। 
15.3. ǰবҼɇিতক ̲কােরর স˯াΕ ͇ɪ  র ɛিতকার বণ ȟনা করেত পারেব।  
15.4. ǰবҼɇিতক ǯহয়ার ɓায়ার িদেয় কাজ করেত পারেব। 
15.5. ǰবҼɇিতক ǯহয়ার ɓায়ার স˯াΕ ͇ɪ   uে̂খ করেত পারেব। 
15.6. ǰবҼɇিতক ǯহয়ার ɓায়ার স˯াΕ ͇ɪ  র ɛিতকার করেত পারেব। 

16 ǯরিɜজােরটেরর ǰবҼɇিতক সািকȟট স˫েকȟ aবিহত হেব।  2 
16.1. ǯরিɜজােরটেরর সাধারণ ǰবҼɇিতক সািকȟট িচɖ aʈন করেত 
পারেব। 
16.2. ǯরিɜজােরটেরর ǰবҼɇিতক সািকȟেটর সাধারণ কায ȟপʺিত বণ ȟনা করেত পারেব 

17 মাiেɈা oেয়ভ oেভন স˫েকȟ aবিহত হেব।   2 
17.1. মাiেɈoেয়ভ oেভেনর কাজ বণ ȟনা করেত পারেব। 
17.2. মাiেɈoেয়ভ oেভেনর কায ȟপʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
17.3. মাiেɈoেয়ভ oেভেনর সাধারণ Εবহার বণ ȟনা করেত পারেব। 

18 ǰবҼɇিতক eɇাপ̞াiেয়˓ eর সাধারণ ͇ɪ   o ɛিতকার স˫েকȟ aবিহত হেব।4 



18.1. ǰবҼɇিতক যˈপািতর সাধারণ ͇ɪ  র তািলকা ɛণয়ন করেত পারেব। 
18.2. শট ȟ সািকȟট ͇ɪ  র লɻণ বণ ȟনা করেত পারেব। 
18.3. শট ȟ সািকȟট ͇ɪ   িনণ ȟেয়র পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
18.4. oেপন সািকȟট ͇ɪ  র লɻণ ͇ɪ  র লɻণ বণ ȟনা করেত পারেব। 
18.5. oেপন সািকȟট ͇ɪ   িনণ ȟেয়র পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 
18.6. Ɋাu˅ ͇ɪ  র লɻণ বণ ȟনা করেত পারেব। 
18.7. Ɋাu˅ ͇ɪ   িনণ ȟেয়র পʺিত বণ ȟনা করেত পারেব। 

19 আi িপ eস/ǯহাম iuিপeস/iিপeস, iuিপeস, ǯভাে˷জ ̙ɇািবলাiজার 
স˫েকȟ aবিহত হেত পারেব।    3 
19.1. আi িপ eস/ǯহাম iuিপeস/iিপeস eর কাজ স˫েকȟ জানেত পারেব 
19.2. iuিপeস eর কাজ স˫েকȟ জানেত পারেব। 
19.3. ǯভাে˷জ ̙ɇািবলাiজার eর কাজ স˫েকȟ জানেত পারেব। 

20 ɛেজɰ স˫েকȟ ধারণা লাভ করেব।    3 
20.1. ɛেজɰ িক তা aবিহত হেব। 
20.2. ɛেজɰ eর ̶র˨͉ জানেত পারেব। 
20.3. ɛেজɰ ǰতরীর কােজ সতকȟতা aবলͯণ স˫েকȟ aবিহত হেত পারেব 

 
িবষয়বɀʯ : Εবহািরক      ɶাস 
1. ɓাi ǯসেলর গঠন o কায ȟকািরতা ch©‡e¶‡b দɻতা aজȟন করেত পারেব। 4×3 

1.1. ɛেয়াজনীয় মালামাল o সরʛাম বাছাi করেত পারেব। 
1.2. ǯসেলর গঠন পয ȟেবɻণ করেত পারেব। 
1.3. ǯসেলর কায ȟɈম পরীɻা করেত পারেব। 
1.4. ǯসেলর ͇ɪ   সনাɳ করেত পারেব। 
1.5. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব।  

2. সাধারণ ǯসল গঠন করার দɻতা aজȟন করেব।   4×3 
2.1.  ɛেয়াজনীয় মালামাল o যˈপািত বাছাi করেত পারেব। 
2.2.  ǯসল গঠন করেত পারেব। 
2.3.  ǯসেলর কায ȟɈম পরীɻা করেত পারেব। 
2.4.  ǯসেলর ͇ɪ   সনাɳ করেত পারেব। 
2.5.  কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব।  

3. িলড িলড eিসড Εাটাির পরীɻা করার দɻতা aজȟন করেব।        4×5 
3.1. ɛেয়াজনীয় মালামাল o যˈপািত বাছাi করেত পারেব। 
3.2. Εাটািরর ǯভাে˷জ পরীɻা করেত পারেব। 
3.3. Εাটািরর iেলকেɑালাiট পরীɻা করেত পারেব। 
3.4. ǯসল̶েলা পরীɻা করেত পারেব। 
3.5. Εাটািরর aব̝া িনধ ȟারণ করেত পারেব। 
3.6. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব।  

4. িলড িলড eিসড Εাটাির ǰতরী o চািজȟং করার দɻতা aজȟন করেব। 4×7 
4.1. ɛেয়াজনীয় মালামাল o যˈপািত বাছাi করেত পারেব। 
4.2. Εাটািরর সকল মালামাল সɬকভােব বসােত পারেব। 



4.3. Εাটািরর iেলকেɑালাiট িদেত পারেব। 
4.4. ǯসল̶েলা পরীɻা করেত পারেব। 
4.5. Εাটািরর aব̝া িনধ ȟারণ করেত পারেব। 
4.6. Εাটািরর ǯভাে˷জ পরীɻা করেত পারেব। 
4.7. Εাটািরর iেলকেɑালাiট পরীɻা করেত পারেব। 
4.8. চািজȟং কাের˂ িনণ ȟয় করেত পারেব। 
4.9. চাজȟােরর সােথ Εাটাির সংেযাগ করেত পারেব। 
4.10. চািজȟং কাের˂ ǯসট করেত পারেব। 
4.11. চািজȟং স˫ˑ করেত পারেব। 
4.12. কােজর সɬকতা িনণ ȟয় করেত পারেব। 
4.13. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব।  

5. ǯসল সংেযাগ করার দɻতা aজȟন করেব।    4×4 
5.1. মালামাল o যˈপািত বাছাi করেত পারেব। 
5.2. ǯসল̶েলার টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
5.3. ǯসল̶েলার ǯভাে˷জ মাপেত পারেব। 
5.4. ǯসল̶েলা িসিরজ সংেযাগ কের আuটӅট ǯভাে˷জ পিরমাপ করেত পারেব। 
5.5. ǯসল̶েলা Δারালাল সংেযাগ কের আuটӅট ǯভাে˷জ পিরমাপ করেত 
 পারেব। 
5.6. ǯসল̶েলা িসিরজ-Δারালাল সংেযাগ কের আuটӅট ǯভাে˷জ 
 পিরমাপ করেত পারেব। 
5.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব।  

6. Εাটারী̶েলা িসিরজ-Δারালােল সংেযাগ করার দɻতা aজȟন করেব। 4×4 
6.1. মালামাল o যˈপািত eবং সরʛাম বাছাi করেত পারেব। 
6.2. Εাটারীর টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
6.3. Εাটারী̶েলার ǯভাে˷জ মাপেত পারেব। 
6.4. Εাটারী̶ েলা িসিরজ সংেযাগ কের আuটӅট ǯভাে˷জ পিরমাপ করেত 
 পারেব। 
6.5. Εাটারী̶ েলা Δারালাল সংেযাগ কের আuটӅট ǯভাে˷জ পিরমাপ 
করেত 

পারেব। 
6.6. Εাটারী̶েলা িসিরজ-Δারালাল সংেযাগ কের আuটӅট ǯভাে˷জ 
 পিরমাপ করেত পারেব। 
6.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব।  

7. ǯসালার Δােনল ̝াপন করার দɻতা aজȟন করেব।  4×4 
7.1. ɛেয়াজনীয় িচɖ τকেত পারেব। 
7.2. যˈপািত, ҧলμ o সরʛামািদ বাছাiকরেত পারেব। 
7.3. সɬকভােব ǯসালার Δােনল লাগােত পারেব।  
7.4. oেপন সািকȟট ǯভাে˷জ পিরমাপ করেত পারেব। 
7.5. ǯলাড সংেযাগ করেত পারেব। 
7.6. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 



8. সাব-ǯ̙শন পিরদশ ȟন o ɛিতেবদন ǰতিরর দɻতা aজȟন করেব। 4×4 
8.1. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
8.2. সাব-ǯ̙শেন ΕবΉত যˈপািতর তািলকা ɛɀʯত করেত পারেব। 
8.3. সাব-ǯ̙শেনর Δােনল ǯবাড ȟ eর কাজ জানেত পারেব। 
8.4. সািকȟট ǯɝকার eর aব̝ান o সংেযাগ স˫েকȟ ʗাত হেব। 
8.5. িরেলর aব̝ান o সংেযাগ স˫েকȟ ʗাত হেব। 
8.6. লাiটিনং eɇাের̌েরর aব̝ান o সংেযাগ স˫েকȟ ʗাত হেব। 
8.7. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

9. িরেল o লাiটিনং aɇাের̌র সংেযাগ করার দɻতা aজȟন করেব। 4×3 
9.1. যˈপািত o ҧলμ বাছাi করেত পারেব। 
9.2. িরেলর টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
9.3. িরেল সংেযাগ করেত পারেব। 
9.4. পাoয়ার সা˚াi  িদেয় িরেলর ফাংশন পয ȟেবɻণ করেত পারেব। 
9.5. লাiটিনং aɇাের̌র সনাɳ করেত পারেব। 
9.6. লাiটিনং aɇাের̌র টািম ȟনাল সনাɳ করেত পারেব। 
9.7. লাiটিনং aɇাের̌র সংেযাগ করেত পারেব। 
9.8. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

10. ǰবҼɇিতক হীটার o ̲কার ǯমরামত করার দɻতা aজȟন করেব। 4×5 
10.1. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
10.2. হীটার সািকȟট িচɖ aʈন করেত পারেব। 
10.3. হীটার eর িনরিবিʑˑতা পরীɻা করেত পারেব। 
10.4. হীটার eর আথ ȟ ͇ɪ   পরীɻা করেত পারেব। 
10.5. হীটার eর ӟiচ পরীɻা করেত পারেব। 
10.6. হীটার  eর iিলেম˂ বদলােত পারেব। 
10.7. হীটার eর ӟiচ বদলােত পারেব। 
10.8. ̲কােরর হট ǯ˚ট  পরীɻা করেত পারেব। 
10.9. ̲কােরর iিলেম˂ পরীɻা করেত পারেব। 
10.10. ̲কােরর থােম ȟা̙ɇাট পরীɻা করেত পারেব। 
10.11. ̲কােরর ӟiচ পরীɻা করেত পারেব। 
10.12. ̲কােরর হট ǯ˚ট  বদলােত পারেব। 
10.13. ̲কােরর ӟiচ বদলােত পারেব। 
10.14. ̲কােরর থােম ȟা̙ɇাট বদলােত পারেব। 
10.15. সংেযাজন করেত পারেব। 
10.16. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

11. ǰবҼɇিতক iি̛ ǯমরামত করার দɻতা aজȟন করেব।  4×7 
11.1. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
11.2. iি̛ Ҏলেত পারেব। 
11.3. সািকȟট িচɖ aʈন করেত পারেব। 
11.4. িনরিবিʑˑতা পরীɻা করেত পারেব। 



11.5. আথ ȟ ͇ɪ   পরীɻা করেত পারেব। 
11.6. থােম ȟা̙ɇাট পরীɻা করেত পারেব। 
11.7. মাiকা শীট কাটেত পারেব। 
11.8. iিলেম˂ বসােত পারেব। 
11.9. eɇাসেবসটস শীট কাটেত পারেব। 
11.10. থােম ȟা̙ɇাট বদলােত পারেব। 
11.11. সংেযাগ করেত পারেব। 
11.12. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

12. ǰবҼɇিতক ǯকটিল o ǯটা̙ার ǯমরামত করার দɻতা aজȟন করেব। 4×4 
12.1. ҧলস o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
12.2. ǯকটিল o ǯটা̙ার Ҏলেত পারেব। 
12.3. সািকȟট িচɖ aʈন করেত পারেব। 
12.4. িনরিবিʑˑতা পরীɻা করেত পারেব। 
12.5. আথ ȟ ͇ɪ   পরীɻা করেত পারেব। 
12.6. থােম ȟা̙ɇাট পরীɻা করেত পারেব। 
12.7. iিলেম˂ বসােত পারেব। 
12.8. থােম ȟা̙ɇাট বদলােত পারেব। 
12.9. সংেযাগ করেত পারেব। 
12.10. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

13. ǯরিɜজােরটেরর ǰবҼɇিতক সািকȟট ǯমরামত করার দɻতা aজȟন করেব।
 4×5 
13.1. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
13.2. সািকȟট িচɖ aʈন করেত পারেব। 
13.3. কে˩সােরর িনবিবিʑˑতা পরীɻা করেত পারেব। 
13.4. কে˩সােরর আথ ȟ ϼɪ পরীɻা করেত পারেব। 
13.5. িরেল পরীɻা করেত পারেব। 
13.6. থােম ȟা̙ɇাট পরীɻা করেত পারেব। 
13.7. িরেল বদলােত পারেব। 
13.8. থােম ȟা̙ɇাট বদলােত পারেব। 
13.9. কে˩সার সংেযাগ করেত পারেব। 
13.10. সা˚াi  িদেয় কাজ পয ȟেবɻণ করেত পারেব। 
13.11. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

14. মাiেɈা oেয়ভ oেভন সংেযাগ o পিরচালনা করার দɻতা aজȟন করেব। 4×3  
14.1. ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
14.2. সািকȟট িচɖ aʈন করেত পারেব। 
14.3. সংেযাগ  করেত পারেব। 
14.4. িবিভˑ ɛকার তাপমাɖায় ǯসɪং করেত পারেব। 
14.5. িরেল পরীɻা করেত পারেব। 
14.6. থােম ȟা̙ɇাট পরীɻা করেত পারেব। 



14.7. িরেল বদলােত পারেব। 
14.8. থােম ȟা̙ɇাট বদলােত পারেব। 
14.9. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

15 আiিপeস/iuিপeস, ǯভাে˷জ ̙ɇািবলাiজার ǯলােডর সােথ সংেযাগ করার 
দɻতা aজȟন করেব।     4×7 
15.1. যˈপািত ҧলμ o সরʛামািদ বাছাi করেত পারেব। 
15.2. টািম ȟনালসӒহ সɬকভােব সনাɳ কেরেত পারেব। 
15.3. আiিপeস/iuিপeস ǯলােডর সােথ সংেযাগ কের কায ȟɛণালী ɛতɇɻ করেব 
15.4. ǯভাে˷জ ̙ɇািবলাiজার ǯলােডর সােথ সংেযাগ কের কায ȟɛণালী 
 ɛতɇɻ করেত পারেব। 
15.5. কােজর সময় সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

16 ɛেজɰ ǰতরীেত দɻতা aজȟন করেত পারেব।   4×7 
17.1. ɛেজɰ িক তা aবিহত হেব। 
17.2. ɛেজɰ eর ̶র˨͉ জানেত পারেব। 
17.3. ɛেজɰ িনব ȟাচন করেত পারেব। 
17.4. ɛেজেɰর মালামাল সংɊহ করেত পারেব। 
17.5. ɛেজɰ ǰতরী করেত পারেব। 
17.6. কােজ সতকȟতা aবলͯণ করেত পারেব। 

17 লাiফ ি̖ল ǯডেভলপেম˂ 
17.1. Εিɳে͉র িবকাশ ঘটােত সɻম হেব।   3 

17.1.1. Εিɳ͉ িবকােশর তʮসӒহ বলেত পারেব। 
17.1.2. aহংেবাধ o গব ȟেবােধর মেΒ পাথ ȟকɇ িনͱপেণ সɻম হেব। 
17.1.3. ·াথ ȟ পরতা o আʲ ɛেয়াজেনর মেΒ পাথ ȟকɇ িনͱপেণ সɻম হেব। 
17.1.4. iিতবাচক Εিɳ͉ গঠেনর পʺিত aӂশীলন করেত পারেব।  

17.2. আʲ-িবেশ̞ষণ করেত সɻম হেব।    3 
17.2.1. মেনাভাব Εɳ করেত সɻম হেব। 
17.2.2. iিতবাচক iʑা ɛকােশ দɻতা aজȟন করেব। 
17.2.3. আʲ িব͵াস ɛিত̎ায় দɻতা aজȟন করেব। 
17.2.4. আʲ u͏ুʺকরেণর ধাপসӒহ aবলͯন করেত সɻম হেব। 
17.2.5. কম ȟ ǯɛরণার uপাদানসӒহ িচি̧ত করেত সɻম হেব। 
17.2.6. ǯɛষণা o ǯɛষণার ǯকৗশলসӒহ আয়͉ করেত পারেব। 

17.3. দলগত কােজ দɻতা aজȟন করেব।    3 
17.3.1. সমেঝাতা eবং গিতশীলতার সােথ দেল কাজ করার দɻতা aজȟন করেব  
17.3.2. দেল কাজ করার ǯকৗশলসӒহ রɳ করেব। 
17.3.3. দেল ǯনҸ͉ িদেত পারেব। 
17.3.4. দলীয় হতাশা ғচােত সɻম হেব। 
17.3.5. কায ȟ Εব̝াপনা ǯকৗশেল দɻতা aজȟন করেব। 
17.3.6. কায ȟ িনধ ȟারণ, পিরক˾না o সংগঠন স˫েকȟ দɻতা aজȟন করেব।  



17.3.7. সɬকভােব কায ȟ স˫াদেন  দɻতা aজȟন করেব।  
17.4. ǯযৗথ আেলাচনা ǯɻেɖ দɻতা aজȟন করেব।   3 

17.4.1. ǯযৗথ আেলাচনার সংʗা িনধ ȟারণ করেত পারেব। 
17.4.2. িবেশ̞ষণাʱক eবং ǯযৗিɳক িচমʲা ভাবনায় দɻতা aজȟন করেব। 
17.4.3. িসʺামʲ Ɋহেণর ধাপসӒহ aবলͯন কের সɬক িসʺামʲ িনেত পারেব। 

17.5. সমΝা eবং তার সমাধান করেত সɻম হেব।   3 
17.5.1. সমΝা সমাধােনর ধাপসӒহ িচি̧ত করেত পারেব। 
17.5.2. সমΝা িবেশ̞ষণ করেত পারেব। 
17.5.3. সমΝা িচি̧ত করেত পারেব। 
17.5.4. স˯াΕ সমাধানসӒহ িচি̧ত করেত পারেব।  
17.5.5. সেব ȟাʯম সমাধান িনধ ȟারণ করেত পারেব। 
17.5.6. সমΝা সমাধােনর পদেɻপ Ɋহণ করেত পারেব। 
17.5.7. সমΝার সমাধােনর ǯকৗশল যথা: (2) ɑায়াল e˅ eরর, (3) ǯɝiন ̙িম ȟং,  
           (4) ǯলটােরল িথংিকং (ǯয ǯকান eকɪ ǯকৗশল আেলাচনা করেত পারেব)।
  

17.6. Skill in Communicative English (Conversational 
Situation) 

17.6.1. About trade related topic   1 
17.6.2. Common Health problem and Quitting & Finding         

Jobs.       1 
17.6.3. Office Details and Office Conversation. 1 
17.6.4. About Practical Job.    1 
17.6.5. On a specific situation & Public speaking    1 
17.6.6. About Exchanging views with a Persons & introducing 
              oneself.      1 
17.6.7. Describe and Narrate events, place, Objects etc.1 
17.6.8. About trade related topic.   1 



জব তািলকা               
           ɶাশ 

2 ɓাi ǯসেলর গঠন পয ȟেবɻণ কের কােজর দɻতা aজȟন করেত পারেব। 3 
3 সাধারণ ǯসল গঠন করার দɻতা aজȟন করেব। 3 
4 িলড িলড eিসড Εাটাির পরীɻা করার দɻতা aজȟন করেব। 4 
5 িলড িলড eিসড Εাটাির ǰতরী o চািজȟং করার দɻতা aজȟন করেব।    7 
6 ǯসল সংেযাগ করার দɻতা aজȟন করেব। 7 
7 Εাটারী সংেযাগ করার দɻতা aজȟন করেব। 7 
8 ǯসালার Δােনল ̝াপন করার দɻতা aজȟন করেব। 7 
9 সাব-ǯ̙শন পিরদশ ȟন করার দɻতা aজȟন করেব। 7 
৯ িরেল o লাiটিনং aɇাের̌র সংেযাগ করার দɻতা aজȟন করেব। 3 
21 ǰবҼɇিতক হীটার o ̲কার ǯমরামত করার দɻতা aজȟন করেব। 3 
22 ǰবҼɇিতক iি̛ ǯমরামত করার দɻতা aজȟন করেব। 4 
23 ǰবҼɇিতক ǯকটিল o ǯটা̙ার ǯমরামত করার দɻতা aজȟন করেব। 7 
24 ǯরিɜজােরটেরর ǰবҼɇিতক সািকȟট ǯমরামত করার দɻতা aজȟন করেব।

  
4 

25 মাiেɈা oেয়ভ oেভন সংেযাগ o পিরচালনা করার দɻতা aজȟন করেব। 5 
26 আiিপeস/iuিপeস, ǯভাে˷জ ̙ɇািবলাiজার ǯলােডর সােথ সংেযাগ 

করার দɻতা aজȟন করেব। 
3 

27 ɛেজɰ িনব ȟাচন o ǰতরীর দɻতাaজȟন করেব। 7 
28 লাiফ ি̖ল ǯডেভলপেম˂  
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